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Uso de este manual

/\ *+ Porlotanto, no alcanza la temperatura de funcionamiento estandar para usos
militares (de -55 a 125 °C) necesaria para soportar una mayor variabilidad
ambiental. Use el producto correctamente y solo para aquellos usos en los que
se cumplan los requisitos del rango de temperatura de funcionamiento de dicha
categoria.

A\ importante X Trucos y consejos Referencia

DJI™ le proporciona videotutoriales y los siguientes documentos:
1. Directrices de seguridad

2. Guia de inicio rapido

3. Manual de usuario

Se recomienda ver todos los videotutoriales y leer las Directrices de seguridad antes del
primer uso. Antes del primer uso, procura leer la Guia de inicio rdpido y consulta este
Manual de usuario para obtener mas informacion.

Dirijase a la siguiente direccién o escanee el siguiente c6digo QR para ver los
videotutoriales, que muestran cémo usar el producto de forma segura:

https://enterprise.dji.com/matrice-400/video
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Descargue e instale DJI ASSISTANT™ 2 (serie Enterprise) a través del siguiente enlace:

https://www.dji.com/downloads/softwares/assistant-dji-2-for-matrice
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Resumen

Botén de encendido

Ledes de nivel de bateria

Baterfa de vuelo inteligente

Brazos del bastidor

Antenas GNSS

Indicador de estado de la aeronave
Hélices

Motores

Tren de aterrizaje

14.
15.
16.
17.

. Antenas
. Ledes frontales
. Conector de estabilizador (DGC 2.0)

. Camara con estabilizador (se vende

por separado)

Botén de liberacion
Puerto Assistant USBC-C
Camara FPV

Sistema de vision omnidireccional
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18.
19.
20.
21.
22.

1.

w

5.

10

LiDAR giratorio
LiDAR superior
Baliza

E-Port V2

Compartimento del adaptador celular

2 Control remoto

23.
24.
25.

Luz auxiliar
Sistema de visién inferior

Sistema de deteccion por infrarrojos
tridimensional

Pantalla tactil
Boton de autoridad de aeronave

Se utiliza para tomar el control de
la aeronave e indicar su estado

de control. Consulte la Guia en la
pantalla de inicio para obtener mas
informacion.

Palancas de control
Botoén de retroceso/funcion

Presione una vez para regresar a la
pantalla anterior. Presiénelo dos veces
para regresar a la pantalla de inicio.
Use el botdn Atras y otro botén para
activar las combinaciones de botones.
Consulte la seccién Combinaciones

de botones para obtener mas
informacion.

Botones L1/L2/L3/R1/R2/R3

© 2025 DJI. Todos los derechos reservados.

10.

Vaya a la vista de cdmara para ver

las funciones especificas de estos
botones.

Boton de regreso al punto de origen
(RPO)

Manténgalo presionado para iniciar
el RPO. Presiénelo de nuevo para
cancelar el RPO.

Micréfono

LED de estado

Ledes de nivel de bateria

Botdn de encendido

Presione una vez para comprobar el
nivel de bateria actual. Presione una
vez y después vuelva a presionarlo
y manténgalo en esta posicién para

encender o apagar el control remoto.
Mientras el control remoto esté
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11.
12.

13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

encendido, presiénelo una vez para
encender o apagar la pantalla tactil.

Botén 5D
Boton de detener vuelo

Presiénelo una vez para hacer

que la aeronave frene y entre en
vuelo estacionario (solo cuando estén
disponibles los sistemas de vision o el
sistema GNSS).

Ranura para tarjeta microSD
Puerto USB-C

Antenas externas

Botén personalizable C3
Dial del estabilizador

Botén de grabacion
Selector de modo de vuelo
Puerto HDMI

Antenas internas

Puerto USB-A

Los usuarios pueden conectar el
control remoto a una estacion de
baterias inteligentes para actualizar
el firmware. Los usuarios también
pueden insertar dispositivos de
terceros, como una unidad flash USB
0 una tarjeta de memoria.

23.

24.
25.

26.
27.
28.
29.
30.
31.
32.
33.

34.
35.
36.
37.
38.

Boton de enfoque/obturador

Presionelo hasta la mitad para enfocar
automaticamente; presiénelo hasta el
final para hacer una foto.

Dial del zoom de la cAmara

Rueda de desplazamiento C4
personalizable

Asa

Altavoz

Salida de aire

Médulo SDR sub2G DJI RC Plus 2
Botones personalizables C1/C2
Cubierta trasera

Boton de liberacion de bateria
Compartimento de la bateria

Sirve para insertar la bateria
inteligente WB37.

Compartimento del adaptador celular
Boton de liberacion de la tapa trasera
Zumbador

Entrada de aire

Orificio de tornillo M4

Para montar el kit de correay soporte.
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2

Seguridad de vuelo

Después de finalizar las preparaciones previas al vuelo, se recomienda entrenar

sus habilidades de vuelo y practicar el vuelo con seguridad. Escoja una zona de

vuelo adecuada conforme a los requisitos y las restricciones de vuelo dispuestos a
continuacion. Cuando vuele, aseglrese de cumplir de forma estricta las normativas y
regulaciones locales. Lea las directrices de seguridad antes del vuelo para garantizar el uso
seguro del producto.

2.1 Manejo responsable de la aeronave

Para evitar lesiones graves y dafios materiales, respete las siguientes reglas:

1.

10.

11.

Aseglrese de NO estar bajo los efectos de anestesia, alcohol, drogas o medicacion,
ni padecer mareos, fatiga, nduseas u otros trastornos que pudieran afectar a su
capacidad de usar la aeronave de forma segura.

Tras aterrizar, primero apague la aeronave y luego apague el control remoto.

NO suelte, lance, dispare ni proyecte de cualquier otro modo cargas Utiles que
sean peligrosas sobre o contra edificios, personas o animales, ni cargas que puedan
provocar lesiones o dafios materiales.

NO use una aeronave que haya recibido un impacto accidentalmente, se haya
estrellado o no esté en buenas condiciones.

Aseglrese de recibir formacién suficiente que le prepare para casos de emergencia o
cualquier incidente y de elaborar planes de contingencia al respecto.

Asegurese de contar con un plan de vuelo. NO vuele la aeronave de forma
imprudente.

Respete la privacidad de los demds cuando use la cdmara. Aseglrese de cumplir con
la legislacién, las normativas y los principios éticos locales en materia de privacidad.

NO use este producto por ningln motivo que no corresponda a un uso personal
general.

NO utilice este producto con fines ilegales o inadecuados (por ejemplo, espionaje,
operaciones militares o investigaciones no autorizadas).

NO utilice este producto para difamar, insultar, acosar, ofender o amenazar a otras
personas, ni tampoco para infringir de cualquier otro modo derechos reconocidos por
ley (como el derecho a la privacidad o a la publicidad).

NO invada la propiedad privada de otras personas.

© 2025 DJI. Todos los derechos reservados. 13



DJI Matrice 400 Manual de usuario

2.2 Restricciones de vuelo

Sistema GEO (entorno geoespacial en linea)

El sistema Geospatial Environment Online (GEO) de DJI es un sistema de informacion
global que proporciona informacién en tiempo real sobre la seguridad de vuelo

y actualizaciones de restricciones y evita que los VANT vuelen en espacios aéreos
restringidos. En circunstancias excepcionales, las areas restringidas se pueden
desbloquear para permitir el vuelo. Para ello, debe enviar una solicitud de desbloqueo
basada en el nivel de restriccion actual en el area de vuelo prevista. Es posible que el
sistema GEO no cumpla completamente con las leyes y normativas locales. Usted sera
responsable de la seguridad de su propio vuelo y debe consultar con las autoridades
locales sobre los requisitos legales y reglamentarios pertinentes antes de solicitar el
desbloqueo de una zona restringida. Para obtener mas informacién sobre el sistema
GEOQ, visite https://fly-safe.dji.com.

Zonas GEO

El sistema GEO de DJI designa ubicaciones de vuelo seguras, proporciona niveles de
riesgo y avisos de seguridad para vuelos individuales, y ofrece informacion sobre el
espacio aéreo restringido. Todas las areas de vuelo restringidas se denominan Zonas GEO
y se dividen en Zonas restringidas, Zonas de autorizacién, Zonas de advertencia, Zonas
de advertencia reforzada y Zonas de altitud. Usted puede visualizar dicha informacion en
tiempo real en DJI Pilot 2. Las zonas GEO son areas de vuelo especificas, que incluyen,
entre otros, aeropuertos, grandes lugares para eventos, lugares donde se han producido
emergencias publicas (como incendios forestales), plantas de energia nuclear, prisiones,
propiedades gubernamentales e instalaciones militares. De forma predeterminada, el
sistema GEO limita los vuelos o despegues dentro de zonas que pueden causar
problemas de seguridad. Encontrara un mapa de zonas GEO con informaciéon completa
sobre este tipo de zonas en todo el mundo en el sitio web oficial de DJI: https://fly-
safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Restricciones de vuelo en zonas GEO
La siguiente seccién describe en detalle las restricciones de vuelo relativas a las zonas

GEO, mencionadas anteriormente.

Zonas restringidas (rojo)

Los VANT tienen prohibido volar en zonas restringidas. Si ha obtenido permiso para volar
en una zona restringida, visite https://fly-safe.dji.com o péngase en contacto escribiendo
a flysafe@dji.com para desbloquear la zona.

14 © 2025 DJI. Todos los derechos reservados.
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Caso
Despegue: los motores de |la aeronave no pueden arrancarse en zonas restringidas.

En vuelo: cuando la aeronave vuele dentro de una zona restringida, comienza una cuenta
atras de 100 segundos en la aplicacion DJI Pilot 2. Una vez finalizada la cuenta atras, la
aeronave aterriza inmediatamente en modo de descenso semiautomatico y apaga sus
motores tras el aterrizaje.

En vuelo: cuando la aeronave se acerque al limite de una zona restringida, desacelera
automaticamente y se mantiene en vuelo estacionario.
Zonas de autorizacion (azul)

La aeronave no podra despegar en una zona de autorizacién a menos que obtenga un
permiso para volar en el area.

Caso

Despegue: los motores de la aeronave no pueden arrancarse en zonas de autorizacion.
Para volar en una zona de autorizacion, el usuario debe enviar una solicitud de
desbloqueo registrada con un numero de teléfono verificado por DJI.

En vuelo: cuando la aeronave vuele dentro de una zona de autorizacién, comienza una
cuenta atras de 100 segundos en la aplicacién DJI Pilot 2. Una vez finalizada la cuenta
atras, la aeronave aterriza inmediatamente en modo de descenso semiautomatico y
apaga sus motores tras el aterrizaje.

Zonas de advertencia (amarillo)

Se mostrara una advertencia cuando la aeronave vuele dentro de una zona de
advertencia.

Caso

La aeronave puede volar en la zona, pero se requiere que el usuario comprenda la
advertencia.

Zonas de advertencia reforzada (naranja)

Cuando la aeronave vuele en una zona de advertencia reforzada, se mostrara una
advertencia que le pedira al usuario que confirme la ruta de vuelo.

Caso

La aeronave puede continuar volando una vez que se confirme la advertencia.

Zonas de altitud restringida (gris)

La altitud de la aeronave esta limitada cuando vuela dentro de una zona de altitud
restringida.

Caso
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Cuando la sefia GNSS es potente, la aeronave no puede volar por encima del limite de
altitud. En vuelo: cuando la sefial GNSS cambie de débil a intensa, comienza una cuenta
atras de 100 segundos en DJI Pilot 2 si la aeronave excede el limite de altitud. Una vez
finalizada la cuenta atras, la aeronave desciende y efectiia un vuelo estacionario por
debajo del limite de altitud.

Cuando la aeronave se acerque al limite de una zona de altitud restringida y la sefial
GNSS sea potente, la aeronave desacelerara automaticamente y se mantendra en el aire
si estd por encima del limite de altitud.

K+ Descenso semiautomatico: todos los comandos de palancas estan disponibles
en el descenso y en el aterrizaje, excepto el comando de la palanca de
aceleracion y el botén RPO. Los motores de la aeronave se apagaran
automaticamente tras el aterrizaje. Se recomienda llevar la aeronave a un lugar
seguro antes del descenso semiautomatico.

Espacio de seguridad

Espacios de seguridad para zonas restringidas/zonas de autorizacién

Para impedir que la aeronave se adentre de manera fortuita en una zona restringida

0 en una zona de autorizacion, el sistema GEO establece un espacio de seguridad de
unos 20 m alrededor de ellas. Como se muestra en la ilustracién, la aeronave solo puede
despegar y luego aterrizar en el mismo lugar desde el que despegd, o bien despegary
volar en direccién opuesta a la zona restringida o de autorizacién; dentro de este espacio,
la aeronave no puede volar hacia la zona restringida o de autorizacién a menos que

se haya aprobado una solicitud de desbloqueo.Una vez que haya salido del espacio de
seguridad, la aeronave no podra regresar a este.

Espacios de seguridad para zonas de altitud restringida

Alrededor de las zonas de altitud restringida, se establece un espacio de seguridad de
unos 20 m. Si se aproxima en horizontal al espacio de seguridad de una zona de altitud
restringida, la aeronave comienza a reducir gradualmente la velocidad de vuelo y entra en
vuelo estacionario fuera del espacio de seguridad. Si se aproxima en vertical al espacio

de seguridad desde la parte inferior, la aeronave podra ascender y descender, o bien
podra volar en una direccion opuesta a la zona de altitud restringida, pero no podra volar
hacia la zona de altitud restringida.Una vez que haya salido del espacio de seguridad, la
aeronave no podra regresar al mismo en direccién horizontal.
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Desbloqueo de zonas GEO

El desbloqueo automatico esta disefiado para desbloquear zonas de autorizacién. Para
completar el desbloqueo automatico, debera enviar una solicitud de desbloqueo a través
del DJI Fly sitio web de Vuelo Seguro de DJI en https://fly-safe.dji.com. Una vez aprobada
la solicitud de desbloqueo, podra sincronizar la licencia de desbloqueo a través de la
aplicacion DJI Pilot 2. Otra forma de desbloquearla es despegar desde el interior de

la zona de autorizacién aprobada o acceder directamente a esta en vuelo y seguir las
indicaciones que aparezcan en DJI Pilot 2.

El desbloqueo personalizado esta disefiado para usuarios con requisitos especiales.
Designa areas de vuelo personalizadas definidas por el usuario y proporciona
documentos de permiso de vuelo especificos para las necesidades de diferentes
usuarios. Esta opcién de desbloqueo esta disponible en todos los paises y regiones, y

se puede solicitar en el DI Fly sitio web de Vuelo Seguro de DJI en https://fly-safe.dji.com.

Desbloqueo en el dispositivo mévil: inicie la aplicacion DJI Pilot 2 y pulse Mapa de Zona

GEO en la pantalla de inicio. Repase la lista de las licencias de desbloqueo y pulse &
para ver los detalles de la licencia de desbloqueo. Se mostrara un enlace a la licencia de

© 2025 DJI. Todos los derechos reservados. 17
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desbloqueo y un codigo QR. Use su dispositivo moévil para escanear el cédigo QR y solicite
el desbloqueo directamente desde el dispositivo movil.

/\ *+ Paragarantizar la seguridad del vuelo, la aeronave no podra volar fuera de la
zona desbloqueada después de entrar en ella. La aeronave no podra volver
al punto de origen si el punto de origen se encuentra fuera de la zona
desbloqueada.

Limites de distancia y altitud de vuelo

La altitud maxima restringe la altitud de vuelo de la aeronave, mientras que la distancia
maxima restringe el radio de vuelo alrededor del punto de origen de la aeronave. Estos
limites se pueden cambiar con la aplicacién DJI Pilot 2 para mejorar la seguridad de vuelo.

1. Altitud maxima

2 2. Punto de origen (posicion horizontal)
3 3. Distancia maxima
4 4. Altura de la aeronave al despegar
Sefial GNSS intensa
Restricciones de vuelo Aviso en la aplicacién DJI Pilot 2

La altitud de la aeronave no pue-
Altitud maxima | de exceder el valor establecido en
DJI Pilot 2.

La distancia en linea recta desde
la aeronave hasta el punto de ori-

) .~ | Se ha alcanzado la distancia maxi-
gen no puede superar la distancia
ma L. . ma de vuelo.
maxima de vuelo establecida en

DJI Pilot 2.

Se ha alcanzado la altitud maxima
de vuelo.

Distancia maxi-
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Sefial GNSS débil

Restricciones de vuelo

Aviso en la aplicacién DJI Pilot 2

Altitud maxima

La altitud se restringe a 60 m
desde el punto de despegue
si la iluminacién es suficiente.

La altitud se restringe a3 m
sobre el suelo si la ilumina-
cion no es suficiente y el siste-
ma de deteccién por infrarro-
jos 3D esta funcionando.

La altitud se restringe a 60 m
desde el punto de despegue
sila iluminacién no es sufi-
ciente y el sistema de detec-
cioén por infrarrojos 3D no es-

ta en funcionamiento.

Se ha alcanzado la altitud maxima
de vuelo.

Distancia maxi-
ma

Sin limite

/\ *+ Cadavez que se encienda la aeronave, se eliminarad automaticamente el limite
de altitud siempre y cuando la sefial GNSS se vuelva intensa (intensidad de la
sefial GNSS >2), y el limite no se aplicara incluso aunque la sefial GNSS se vuelva
débil después.

+ Silaaeronave vuela fuera del alcance de vuelo establecido por la inercia, podra
seguir controlandola, pero no podra alejarla mas.

Altitud de vuelo y carga util maxima

La carga util maxima de la aeronave varia a diferentes altitudes de vuelo y niveles de
bateria. La figura muestra la relacién entre la altitud de vuelo y la carga Gtil maxima
durante el RPO con bateria baja. Preste atencién a la altitud de funcionamientoy a la

carga util.

Flight Altitude (m) / ¥{Ti#8%% | 1000 | 2000 | 3000

4000 | 5000 | 6000 | 7000

Max Payload (kg) / &R KHE 6 5 43

35 2.5 1.6 1.0

© 2025 DJI. Todos los derechos reservados. 19



DJI Matrice 400 Manual de usuario

2.3 Requisitos del entorno de vuelo

10.

11.

20

NO utilice la aeronave en condiciones climaticas adversas, como vientos fuertes,
nieve, niebla o rayos. Asegurese de seguir los requisitos de proteccién IP al volar
bajo la lluvia.

Solo vuele en espacios abiertos. Los edificios altos y las estructuras metalicas grandes
pueden afectar la precision de la brdjula y el sistema GNSS a bordo. Tras el despegue,
asegurese de recibir la notificacion con el aviso de voz de que el Punto de origen esta
actualizado antes de continuar con el vuelo. Si la aeronave ha despegado cerca de
edificios, no se puede garantizar la precision del punto de origen. En este caso, preste
especial atencion a la posicion actual de la aeronave durante el RPO automatico.
Cuando la aeronave esté cerca del punto de origen, se recomienda cancelar el

RPO automatico y controlar manualmente la aeronave para aterrizar en la ubicacion
adecuada.

Vuele la aeronave dentro de su alcance visual (visual line of sight, VLOS). Evite
montafias y arboles que puedan bloquear las sefiales GNSS. Los vuelos mas alla del
alcance visual (beyond visual line of sight, BVLOS) solo se pueden realizar cuando el
rendimiento de la aeronave, el conocimiento y las habilidades del piloto, y la gestién
de la seguridad operativa cumplen con las normativas locales para vuelos BVLOS.
Evite obstaculos, multitudes, arboles y cuerpos de agua. Por razones de seguridad,
NO vuele la aeronave cerca de aeropuertos, carreteras, estaciones de tren, lineas
de ferrocarril, centros urbanos u otras zonas sensibles, a menos que obtenga un
permiso o una aprobacién bajo las normativas locales.

Aseglrese de que la baliza y la luz auxiliar inferior se habiliten por la noche para
garantizar la seguridad del vuelo.

El rendimiento de la aeronave y su bateria se ve limitado cuando se vuela a gran
altura. Vuele con cuidado. NO vuele por encima de la altitud especificada.

La distancia de frenado de la aeronave se ve afectada por la altitud de vuelo. Cuanto
mayor es la altitud, mayor es la distancia de frenado. Cuando vuele a una gran altitud,
debe reservar una distancia de frenado adecuada para garantizar la seguridad del
vuelo.

El sistema GNSS no se puede usar con la aeronave en las regiones polares. Utilice el
sistema de visién en su lugar.

NO despegue desde la superficie de automoviles en movimiento.

NO despegue desde superficies de colores solidos ni superficies con un reflejo fuerte,
como el techo de un coche.

Preste atencién al despegar en el desierto o desde una playa para evitar que entre
arena en la aeronave.

NO use ni pilote la aeronave cerca de bandadas de péjaros.
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3 Primer uso

Haga clic en el enlace o escanee el cddigo QR para ver los videotutoriales.

https://enterprise.dji.com/matrice-400/video

/\ * Elcontrol remoto no se puede encender antes de que la bateria interna se
active mediante carga. La bateria interna del control remoto también se puede
activar tras montar la bateria WB37.

© 2025 DJI. Todos los derechos reservados. 21


https://enterprise.dji.com/matrice-400/video

DJI Matrice 400 Manual de usuario

3.2 Preparacion del control remoto

Montaje de la bateria inteligente WB37

1. Presione el bot6n de liberacion de la cubierta trasera hasta el final para abrir la
cubierta trasera.

2. Inserte la bateria en el compartimento de bateria y empujela hacia delante hasta que
quede colocada firmemente con un clic.

K-+ Paraextraer la bateria, mantenga pulsado el bot6n de liberacion de la bateria.

+  Por defecto, estd instalado el Médulo SDR sub2G DJI RC Plus 2. NO lo desmonte
para evitar que afecte a su uso normal. Péngase en contacto con su distribuidor
local si es necesario.

Ajuste de las antenas
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Montaje del kit de correa y soporte

3.3 Preparacion de la aeronave

Instalacién de los trenes de aterrizaje

Después de alinear las marcas con la posiciéon de montaje, inserte el tren de aterrizaje,
deslice el seguro del tren de aterrizaje hasta su extremo y luego gire para bloquear.

N

Despliegue de la aeronave

Retire los dispositivos de proteccion de la aeronave del modo que se muestra. Aseglrese
de bloquear el brazo del bastidor después de desplegarlo y despliegue las hélices.
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Instalacién de la cAmara con estabilizador

1. Presione el boton de extraccion del estabilizador para quitar la cubierta.
2. Alinee los puntos blanco y rojo e inserte el estabilizador.

3. Gire el seguro del estabilizador hasta la posicién de bloqueo.

/\ *+ Después de lainstalacion, asegurese de que el seguro del estabilizador esté
fijado en su lugar.
+ Aseglrese de presionar el boton de extraccion del estabilizador al retirar la
camara del estabilizador.
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Instalacidn de la bateria de vuelo inteligente

Comprobar el nivel de bateria: Presione el boton de encendido una vez.

Encender: Presione y, a continuacién, mantenga presionado el botén de encendido.

La aeronave y el control remoto deben activarse antes del primer uso. Encienda ambos
dispositivos presionando sus respectivos botones de encendido una vez y, a continuacién,
presionandolos de nuevo y manteniéndolos presionados. Siga las instrucciones que
aparecen en la pantalla para activarlos. Asegurese de que el control remoto tiene acceso
a Internet durante la activacion.
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3.5 Vuelo basico

Lista de comprobacion previa al vuelo

1.

Aseglrese de que todos los dispositivos estén completamente cargados. Aseglrese
de que el firmware de la aeronave y DJI Pilot 2 estén actualizados a las versiones mas
recientes.

Asegurese de que no haya objetos extrafios dentro de la aeronave. Aseglrese de
que las rejillas de ventilacion y los orificios de refrigeracion de la aeronave no estén
bloqueados. Aseglrese de que las tapas de todos los puertos estén bien cerradas si
no se van a utilizar.

Aseglrese de que todas las piezas de la aeronave estén intactas, correctamente
instaladas y funcionando adecuadamente. Asegurese de que las hélices y los brazos
del bastidor estén desplegados, los manguitos de los brazos estén bloqueados en su
lugar y los instrumentos no estén obstruidos.

Asegurese de que los sistemas de vision, las camaras, los sensores infrarrojos, las
luces auxiliares y el LIDAR estén limpios y no estén bloqueados de ninguna manera.

Encienda la aeronave y el control remoto, y ponga el selector de modo de vuelo

en el modo N. Asegurese de que las antenas del control remoto se hayan colocado
en la posicién adecuada. Aseglrese de que la aeronave y el control remoto estén
vinculados, y que el control remoto tenga el control de la aeronave.

Aseglrese de que su area de vuelo esté dentro de las zonas aprobadas para los
VANT. Coloque la aeronave sobre un terreno despejado y plano. Asegurese de que no
haya obstaculos, edificios o arboles en los alrededores y que la aeronave esté a una
distancia de 5 m del piloto. El piloto debe estar mirando hacia la parte trasera de la
aeronave.

Para garantizar la seguridad de vuelo, acceda a la vista de vuelo de DJI Pilot 2y
compruebe los parametros especificados en la lista de comprobacién previa al vuelo.

Para evitar colisiones en pleno vuelo, divida el espacio aéreo de vuelo cuando haya
varias aeronaves operando simultdaneamente.

Arranque/parada de los motores

Arranque de los motores

Ejecute uno de los comandos de combinacion de palancas (Combination Stick Command,
CSC) como se muestra a continuacién para arrancar los motores. Una vez que los
motores hayan empezado a girar, suelte ambas palancas a la vez.

26
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[ I

ap e %

Parada de los motores

AN
4

Los motores se pueden parar de dos formas:

Método 1: Cuando la aeronave haya aterrizado, mueva la palanca del acelerador hacia
abajo y manténgala en esa posicién hasta que los motores se detengan.

I

2
&

Método 2: Cuando la aeronave haya aterrizado, ejecute uno de los CSC como se muestra
a continuacion hasta que los motores se detengan.

) 0 10

@ & %
NP

A
4

Detencion de los motores en pleno vuelo

/\ * Ladetencion de los motores en pleno vuelo provocara que la aeronave se
estrelle.

El comando de combinacién de palancas (CSC) se puede usar para detencién de los
motores una vez que el controlador de vuelo detecte un error critico en vuelo.
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Control de la aeronave

Las palancas de control del control remoto sirven para controlar los movimientos de la
aeronave. Las palancas de control se pueden usar en Modo 1, Modo 2 o Modo 3, como se
indica a continuacion.

El modo de control predeterminado del control remoto es el Modo 2. En este manual, el
Modo 2 se usa como ejemplo para ilustrar cémo usar las palancas de control. Cuanto mas
se aleja la palanca del centro, mas rapido se mueve la aeronave.

Modo 1
4 = 4 t
; "2 ; »
\ 4
- : A 8
O S s < S e &
Modo 2
4 t 4 >
? » ; 4 4
L
¥
- : A 8
OB S 5 < S  @e= 50
Modo 3
4 ~ 4 t
; eV ; »
¥
A8 : -
o> £ o> > <
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4 Aeronave

4.1 Modos de vuelo

La aeronave ofrece los siguientes modos de vuelo. Estos se seleccionan con el selector de
modo de vuelo del control remoto.

P Posicién Modos de vuelo
F Modo Funcién
S Modo Sport
N Modo Normal

Modo Normal

El modo normal es adecuado para la mayoria de las situaciones de vuelo. La aeronave
puede hacer un vuelo estacionario preciso, volar de forma estable y utilizar modos

de vuelo inteligentes. Si se activa la deteccién de obstaculos, estos también podran
esquivarse con el sistema de deteccion.

Modo Sport

La velocidad maxima de vuelo horizontal de la aeronave es mayor que en el modo
Normal. Tenga en cuenta que la deteccién de obstaculos esta desactivada en el modo
Sport.

Modo de Funcién

El modo Funcién puede establecerse en modo T (modo Tripode) o modo A (modo
Posicién) en DJI Pilot 2. El modo T se basa en el modo N. La velocidad de vuelo se limita
para facilitar el control de la aeronave. El modo de posicién debe usarse con precaucion.

La aeronave cambia automaticamente al modo de posicién (ATTI) cuando los sistemas
de deteccion no estan disponibles o se desactivan y la sefial GNSS es débil o la

brujula experimenta interferencias. En el modo ATTI, el entorno afecta con mayor
facilidad a la aeronave. Los factores ambientales, como el viento, pueden provocar un
desvio horizontal de la aeronave, lo que puede implicar riesgos, especialmente al volar
en espacios cerrados. La aeronave no podra realizar un vuelo estacionario ni frenar
automaticamente, por lo que el piloto debe aterrizar la aeronave lo antes posible para
evitar accidentes.

=+ NO cambie del modo Normal a otros modos a menos que esté suficientemente
familiarizado con el comportamiento de la aeronave en cada modo de vuelo.
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Debe activar la configuracién Multiples modos de vuelo en la aplicacién DJI
Pilot 2 antes de poder cambiar del modo Normal a otros modos.

/\ * Ladeteccién de obstaculos se desactiva en el modo Sport, lo que significa que
la aeronave no puede detectar de manera automatica los obstaculos que hay en
su trayectoria. El usuario debe permanecer alerta sobre el entorno que lo rodea
y controlar la aeronave para sortear obstaculos.

+ Lavelocidad maxima de vuelo y la distancia de frenado de la aeronave
aumentan significativamente en el modo Sport. Al volar en condiciones sin
viento, asegurese de que mantiene una distancia de frenado suficiente para
garantizar la seguridad de vuelo.

+ Cuando la aeronave esté ascendiendo o descendiendo en el modo Sport o el
modo Normal en condiciones sin viento, aseglrese de mantener una distancia
de frenado vertical suficiente para garantizar la seguridad de vuelo.

* Larespuesta de la aeronave aumenta considerablemente en el modo Sport,
por lo que un pequefio desplazamiento de la palanca de control en el
control remoto hace que la aeronave recorra una larga distancia. Aseglrese
de mantener un espacio de maniobra adecuado durante el vuelo.

4.2 Indicadores de estado de la aeronave

— 1

1. Led frontal 2. Indicador de estado de la aeronave

Cuando la aeronave se enciende, pero los motores no estan en funcionamiento, los ledes
frontales se iluminan de color rojo fijo para mostrar la orientacién de la aeronave.

Si la aeronave esta encendida pero los motores no estan funcionando, los indicadores
de estado de la aeronave muestran el estado actual de la aeronave.
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Descripciones de los indicadores de estado de la aeronave

Estados normales

Parpadea en rojo, amarilloy Encendido y realizacién de pruebas de au-

verde alternativamente
Parpadea en amarillo cua-
tro veces

Parpadea en verde lenta-
mente

Parpadea en verde dos ve-
ces repetidamente

Parpadea en amarillo lenta-
mente

Estados de advertencia

Parpadea en amarillo rapi-
damente

Parpadea en rojo lentamen-
te

Parpadea en rojo rapida-
mente

Rojo fijo
Parpadea en rojo y amarillo
alternativamente

todiagnostico

Calentando

GNSS activado

Sistemas de vision activados

GNSS y sistema de vision desactivados
(modo ATTI activado)

Se ha perdido la sefial del control remoto

Despegue desactivado (p. ej., por bateria
baja) [

Nivel de bateria critico
Error critico

Es necesario calibrar la brujula

[1]1 Sila aeronave no puede despegar mientras los indicadores de estado parpadean en rojo
lentamente, consulte el aviso de advertencia en DJI Pilot 2.

Una vez que el motor haya arrancado, los ledes frontales parpadean en rojo y verde
alternativamente y los indicadores de estado de la aeronave parpadean en verde.

& .

normativas locales.

Los requisitos de iluminacion varian segun la region. Respete la legislacion y las

4.3 Baliza

La baliza de la aeronave le permite encontrar la aeronave cuando vuela de noche. La
baliza se puede encender o apagar manualmente en DJI Pilot 2.

© 2025 DJI. Todos los derechos reservados.
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/\ * Paraevitar que la vista sufra dafios, NO mire directamente a las balizas cuando
las use.

4.4 Hélices

Para reemplazar la hélice, pongase en contacto con el soporte oficial.

Aviso

/\ * Laspalas de las hélices estan afiladas. Manipulelas con cuidado para evitar
lesiones personales o deformaciones de la hélice.

+ Aseglrese de que las hélices y los motores estén instalados de forma segura
antes de cada vuelo. Aseglrese de desplegar las hélices.

+ Use solo hélices oficiales de DJI. NO mezcle distintos tipos de hélices.

+ Las hélices son componentes consumibles. Compre hélices adicionales si es
necesario.

+ Asegurese de que todas las hélices se encuentren en buen estado antes de cada
vuelo. NO utilice hélices desgastadas, astilladas ni rotas. Limpie las hélices con
un pafo suave y seco si tienen algun tipo de objeto extrafio adherido.

« Para evitar lesiones, manténgase alejado de las hélices y los motores cuando
estén en movimiento.

+ Para evitar dafios en las hélices, coloque la aeronave correctamente cuando
la trasporte o guarde. NO retuerza ni doble las hélices. Si las hélices estan
dafiadas, el rendimiento del vuelo podria verse afectado.

32 © 2025 DJI. Todos los derechos reservados.



DJI Matrice 400 Manual de usuario

+ Aseglrese de que los motores estén bien montados y giren suavemente. Si
un motor se bloquea y no puede girar libremente, aterrice la aeronave de
inmediato.

+ NO intente modificar la estructura de los motores.

+ NO toque los motores ni deje que las manos u otras partes del cuerpo entren
en contacto con estos tras el vuelo, ya que pueden estar calientes.

+ NO bloquee ninguno de los orificios de ventilaciéon de los motores ni el cuerpo
de la aeronave.

+ Aseglrese de que el sonido de los ESC sea normal al encenderlos.

La aeronave estd equipada con una cdmara FPV Starlight, que permite optimizar las
imagenes grabadas en condiciones de poca luz durante la noche. Ayuda al piloto a tener
una mejor visibilidad del entorno de vuelo y a volar con seguridad.

La aeronave admite varias configuraciones de carga util. Visite https://enterprise.dji.com/
matrice-400/faq para acceder a la lista de compatibilidad de carga util.

X Eluso de multiples cargas tiles requiere diferentes conectores de estabilizador.
Consulte el documento del producto correspondiente para obtener mas
informacién sobre la cdmara del estabilizador y otras cargas Utiles.

Visite el siguiente enlace y lea el manual del producto correspondiente para obtener
instrucciones detalladas de uso. https://enterprise.dji.com/matrice-400/downloads

© 2025 DJI. Todos los derechos reservados. 33


https://enterprise.dji.com/matrice-400/faq
https://enterprise.dji.com/matrice-400/faq
https://enterprise.dji.com/matrice-400/downloads

DJI Matrice 400 Manual de usuario

4.

8 Bateria de vuelo inteligente

Aviso

/\ * Consulte las directrices de seguridad y las pegatinas que hay en la bateria antes

de usar esta. Los usuarios deberan asumir plena responsabilidad por todas las
operaciones y el uso.

34

NO cargue una bateria de vuelo inteligente inmediatamente después de volar, ya que
puede que esté demasiado caliente. Espere a que la bateria se enfrie hasta alcanzar la
temperatura de carga permitida antes de volver a cargarla.

Para evitar que se dafie la bateria, esta solo se carga cuando su temperatura se
encuentra dentro del rango permitido de temperaturas de carga. La temperatura de
carga ideal es de 22 a 28 °C (de 71.6 a 82.4 °F). Cargar la baterfa en el rango de
temperatura ideal puede prolongar su vida Util. La carga se detiene automaticamente
si las celdas de baterfa superan los 55 °C (131 °F) durante el proceso de carga.

Aviso de temperatura baja:

+ Las baterias no se pueden usar en entornos con temperaturas inferiores a -20 °C
(-4 °F).

+ Enentornos de baja temperatura, se recomienda calentar la bateria a
temperatura ambiente antes de despegar y mantener la bateria caliente antes
de utilizarla para reducir el tiempo de calentamiento. En climas extremadamente
frios, aisle la bateria segiin convenga.

« Lareduccion de la capacidad de la bateria en entornos de baja temperatura
reduce la capacidad de resistencia a la velocidad del viento de la aeronave. Vuele
con cuidado.

+ Extreme las precauciones cuando vuele a elevadas altitudes con temperaturas
bajas.

+ Cuando la aeronave esta en vuelo después de cumplir las condiciones anteriores
y la aplicacion DJI Pilot 2 muestra una advertencia de nivel de bateria muy bajo,
se recomienda dejar de volar inmediatamente y aterrizar la aeronave en un lugar
adecuado. Durante el aterrizaje automatico, los usuarios aun pueden usar el
control remoto para controlar la orientacion de la aeronave. Por ejemplo, los
usuarios pueden empujar la palanca del acelerador para levantar la aeronave.

Una bateria completamente cargada se descargara automaticamente si esta inactiva
durante un periodo de tiempo. Tenga en cuenta que es normal que la bateria emita
calor durante el proceso de descarga.

Cargue completamente la bateria al menos una vez cada tres meses para mantenerla
en buenas condiciones. Si no se utiliza la baterfa durante un periodo prolongado,
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el rendimiento de la bateria podria verse afectado y la bateria podria sufrir dafios
permanentes. Si una bateria no se ha cargado o descargado durante tres meses o
mas, ya no estara cubierta por la garantia.

6. Porrazones de seguridad, mantenga las baterias a un nivel de carga bajo durante
su transporte. Antes del transporte, se recomienda descargar las baterias al 30 % o
menos.

7. Sise activa la proteccién contra sobredescargas, la descarga se detendra
automaticamente para evitar una sobredescarga cuando la aeronave esté inactiva.
Cargue la bateria para salir del modo proteccién contra sobredescargas antes de
usarla de nuevo. La proteccion contra sobredescarga no se activa durante el vuelo.

8. Sise produce una sobredescarga, la bateria sufrira dafios graves. Si el nivel de bateria
es inferior al 5 % cuando la aeronave esta inactiva, esta entrara en modo Hibernacién
para evitar una sobredescarga.

Comprobacién del nivel de la bateria

Presione el botén de encendido una vez para comprobar el nivel de la bateria actual.

Los ledes de nivel de bateria muestran el nivel de carga de la bateria durante la cargay la
descarga. Los estados de los ledes se definen a continuacion:

® El led esta encendido
® El led estd parpadeando

El led esta apagado

Patrén de parpadeo Nivel de la bateria
ONORORO 92-100 %
0o ®® 76-91 %
ORONON®© 63-75 %
@ ® 0 51-62 %
® ® O O 38-50 %
® 810 © 26-37 %
© 00 6 13-25 %
0 O O 0-12%
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Calentamiento de la bateria

La bateria dispone de una funcién de calentamiento automatico para cuando se opera en
condiciones de baja temperatura:

+ Silabateria se inserta en la aeronave y se enciende, el calentamiento automatico se
iniciara automaticamente cuando la temperatura de la bateria sea baja. La aeronave
despegara una vez que la bateria se haya calentado.

+ Sila bateria no esta insertada en la aeronave, mantenga pulsado el boton de
encendido de la bateria para activar el calentamiento automatico. Mantenga pulsado
el boton de encendido de nuevo para detener el calentamiento automatico.

+ Cuando la bateria se esté calentando (1) y manteniendo caliente (2), los ledes de
nivel de bateria parpadearan de la siguiente manera.

Almacenamiento de la bateria

Cuando el Dock esta encendido y funciona con normalidad, el sistema de aire
acondicionado puede ajustar la temperatura ambiente para que el entorno sea adecuado
para el almacenamiento.

Extraiga la bateria de la aeronave si se almacena por separado, consulte las Directrices de
seguridad y siga las instrucciones sobre el almacenamiento de baterias.

El almacenamiento de energia en los niveles adecuados puede prolongar la vida de
la bateria. Consulte la imagen a continuacion para conocer los Dias maximos de
almacenamiento (Y) cuando se almacena en diferentes Niveles de bateria (X).

Y

A

5% 10% 15% 20% 30% 40% 50%
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/\ * Labateria se deteriorara cuando se supere el periodo de almacenamiento
maéaximo. La bateria ya no debe utilizarse.

+ El periodo de almacenamiento maximo real variara ligeramente debido a que
las baterias forman parte de diferentes lotes de produccién y se almacenan en
diferentes entornos.

+ Los dias maximos de almacenamiento se calculan teéricamente a temperatura
ambiente. Almacenar la bateria en entornos de alta temperatura acortara
significativamente la vida Util de la bateria y los dias de almacenamiento se
reduciran considerablemente.

4.9 Modulo RTK de la aeronave

El médulo RTK incorporado de la aeronave puede soportar fuertes interferencias
magnéticas de estructuras metalicas y lineas de alta tension, lo que garantiza vuelos
seguros y estables. Cuando se utiliza con un producto D-RTK (vendido por separado) o un
servicio de red RTK aprobado por DJI, se pueden obtener datos de posicionamiento mas
precisos.

K+ Visite https:/enterprise.dji.com/matrice-400/downloads para consultar la guia
de usuario del accesorio y obtener informacién sobre el uso de este producto.

Activacion/desactivacion de RTK

Aseglrese de que la funciéon RTK esté activada y que el tipo de servicio RTK esté
configurado correctamente antes de cada uso. De lo contrario, no se podra usar RTK
para el posicionamiento. Vaya a DJI Pilot 2, pulse Vista de cdmara >+« > para ver y
comprobar la configuracion.

Xk + Elposicionamiento RTK puede habitarse y deshabilitarse durante el vuelo.

+ Después de habilitar RTK, se puede usar el modo de precisién de
posicionamiento de mantenimiento.

« Enentornos sin RTK, la funcién GNSS+ (habilitada por defecto) puede mejorar
la precision de posicionamiento de la aeronave después de la convergencia.
Para aeronaves de versién Beidou Unica, GNSS+ no puede converger sin sefiales
diferenciales RTK.
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Red RTK personalizada

Para usar la red RTK personalizada, asegurese de que el control remoto se haya instalado
con Adaptador celular 2 DJI e inserte una tarjeta nano-SIM o asegurese de que el control
remoto tenga una conexién Wi-Fi. Mantenga el control remoto encendido y conectado a
Internet cuando use esta funcién. La red RTK personalizada puede servir como reemplazo
de la estacién RTK. Conecte la cuenta de la red RTK personalizada al servidor NTRIP
designado, para enviar y recibir datos diferenciales.

1. Aseglrese de que el control remoto esté vinculado con la aeronave y conectado a
Internet.

2. Vaya a DJI Pilot 2, pulse Vista de cdmara >+« + >, seleccione Red RTK personalizada
como el tipo de servicio RTKy complete la informacién necesaria. A continuacion,
pulse Guardar.

3. Espere a conectarse al servidor NTRIP. En la configuracion de RTK, cuando el estado
del posicionamiento de la aeronave en la tabla de estado muestra "FIX", indica que la
aeronave ha obtenido y utilizado datos diferenciales de la red RTK.

4.10 Regreso al punto de origen

Lea esta seccion detenidamente para comprender bien la accién de la aeronave
durante Regreso al punto de origen (RPO).

La funcién Regreso al punto de origen (RPO) hace que la aeronave vuele
automaticamente hasta el Ultimo punto de origen registrado. El RPO se puede activar
de tres maneras: el usuario activa directamente el RPO, la aeronave tiene bateria baja

o se pierde la sefial del control remoto (se activa el RPO de seguridad). Si la aeronave
registra el punto de origen correctamente y el sistema de posicionamiento funciona con
normalidad, al activarse la funcién de RPO la aeronave volverd automaticamente a dicho
punto y aterrizard en este.

+ Punto de origen: El punto de origen se registrara durante el despegue siempre
que la aeronave reciba una sefial GNSS fuerte ¥ 26 o que la iluminacién
sea suficiente. Después de grabar el punto de origen, DJI Pilot 2 emitira un
mensaje de voz. Si es necesario actualizar el punto de origen durante un vuelo
(por ejemplo, si la posicién del usuario ha cambiado), dicho punto se puede

actualizar manualmente en *** > & > Control en DJI Pilot 2.

Durante el RPO, la ruta RPO de RA se mostrara en la vista de camara para ayudarle a
visualizar el camino de regreso y garantizar la seguridad del vuelo. La vista de cdmara
también muestra el punto de aterrizaje en RA. Cuando la aeronave esté sobre el punto
de origen, la cdmara con estabilizador mirard automaticamente hacia abajo. La sombra
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de la aeronave de RA aparecerd en la vista de cdmara cuando la aeronave se acerque a
tierra, permitiéndole controlar la aeronave y aterrizar de forma mas precisa en el lugar

que desee. La pantalla se puede cambiar en ** * > 3¢ > Asistencia.

& .

La ruta del RPO en RA solo se usa como referencia y podria diferir de la ruta de
vuelo real en distintas situaciones. Preste atencién en todo momento a la vista
en directo que aparece en la pantalla durante el RPO. Vuele con cuidado.

Durante el RPO, si utiliza el dial del estabilizador para ajustar la orientacién de
la cdmara o pulsa los botones personalizables del control remoto para volver a
centrar la cdmara, la aeronave dejara de ajustar automaticamente la inclinacién
del estabilizador y es posible que la ruta RPO de RA no se muestre.

Aviso

Es posible que la aeronave no pueda regresar con normalidad al punto
de origen si el sistema de posicionamiento no funciona adecuadamente.
Durante el RPO de seguridad, la aeronave podria entrar en modo ATTI

y aterrizar automaticamente si el sistema de posicionamiento no funciona
adecuadamente.

Cuando no haya GNSS, no vuele sobre superficies de agua o edificios con
superficie acristalada ni en escenarios en los cuales la altitud sobre el suelo
sea superior a 60 metros. Si el sistema de posicionamiento no funciona
correctamente, la aeronave entrard en modo ATTI.

Es importante establecer una altitud de RPO adecuada antes de cada
vuelo. Inicie DJI Pilot 2 y establezca la altitud del RPO. La altitud de RPO
predeterminada es de 100 m.

La aeronave no puede detectar obstaculos durante el RPO si las condiciones
ambientales no son adecuadas para el sistema de deteccion.

Las zonas GEO pueden interferir en el RPO. Evite volar cerca de zonas GEO.

Es posible que la aeronave no pueda regresar a un punto de origen si la
velocidad del viento es demasiado alta. Vuele con cuidado.

Preste especial atencién a objetos pequefios o finos (como ramas de arboles o
lineas eléctricas) u objetos transparentes (como agua o vidrio) durante el RPO.
En caso de emergencia, abandone el RPO y controle la aeronave manualmente.

Establezca el RPO avanzado en Preestablecido si a lo largo de la ruta RPO hay
lineas eléctricas o torres de alta tensién que la aeronave no pueda esquivar.
Ademds, aseglrese de que la altitud del RPO se establezca en un valor superior
a la altura de cualquiera de los obstaculos.
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La aeronave frenara y regresara al punto de origen segun los Ultimos ajustes si
la configuracion del RPO avanzado en DJI Pilot 2 se cambia durante el RPO.

Si la altitud maxima se ajusta a un valor inferior a la altitud actual durante el
RPO, la aeronave descendera a la altitud maximay, luego, continuara su regreso
al punto de origen.

La altitud del RPO no se puede cambiar durante el RPO.

Si hay una gran diferencia entre la altitud actual y la altitud del RPO, no se podra
calcular con precisién el consumo de bateria, ya que la velocidad del viento
varia segun la altitud. Preste especial atencion a los avisos sobre el nivel de
bateriay a los avisos de advertencia que se muestren en DJI Pilot 2.

Cuando la sefial del control remoto es normal durante el RPO avanzado, la
palanca de inclinaciéon permite controlar la velocidad de vuelo, pero no la
orientaciéon y la altitud, asi como tampoco se puede controlar la aeronave de
modo que se dirija hacia la izquierda o hacia la derecha. Si mueve la palanca

de inclinacién constantemente para acelerar, la carga de la bateria se consumira
mas rédpidamente. La aeronave no puede esquivar obstaculos si la velocidad

de vuelo excede la velocidad de deteccion efectiva. Si empuja la palanca de
inclinacién hacia abajo por completo, la aeronave frenard, entrara en vuelo
estacionario y abandonara el RPO. Podra controlar la aeronave tras soltar la
palanca de inclinacién.

Si la aeronave alcanza el limite de altitud de su ubicacién actual o de la
ubicacion actual del punto de origen mientras asciende durante el RPO
preestablecido, la aeronave dejara de ascender y regresara al punto de origen a
la altitud actual. Preste atencion a la seguridad de vuelo durante el RPO.

Si el punto de origen se encuentra en la zona de altitud pero la aeronave
se encuentra fuera de esta, cuando la aeronave alcance la zona de altitud,
descenderd por debajo del limite de altitud, que podria ser mas bajo que la
altitud del RPO establecida. Vuele con cuidado.

Sila transmisién de video OcuSync esta obstruida y se desconecta, la aeronave
solo dispondra de la transmisién mejorada 4G. Teniendo en cuenta que puede
haber grandes obstaculos en la ruta RPO, esta tomara como referencia la ruta
de vuelo anterior para garantizar la seguridad durante el RPO. Cuando use la
transmisién mejorada 4G, preste mas atencion al estado de la bateria y la ruta
RPO en el mapa.

La aeronave abandonara el RPO si el entorno es demasiado complejo para
finalizar dicho procedimiento, incluso si el sistema de deteccién funciona
adecuadamente.

EI RPO no se puede activar durante el aterrizaje automatico.
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RPO avanzado

Cuando el RPO avanzado esté activado, la aeronave planificard automaticamente la mejor
ruta RPO, que se mostrara en DJI Pilot 2 y se ajustara de acuerdo con el entorno.

Durante el RPO, la aeronave ajustard automaticamente la velocidad de vuelo en funcién
de factores del entorno (p. €j., la velocidad y direccién del viento o los obstaculos).

Si la sefial de control entre el control remoto y la aeronave es buena, salga de RPO
presionando el botén RPO o el botén de detener vuelo del control remoto. Una vez haya
salido del RPO, recuperara el control de la aeronave.

Método de activacion

El usuario activa manualmente el RPO

Durante el vuelo, puede activar el RPO manteniendo presionado el botén RPO del control
remoto.

Nivel de bateria bajo de la aeronave

Durante el vuelo, cuando el nivel de bateria esté bajo y solo sea suficiente para que la
aeronave vuele al punto de origen, aparecera un aviso de advertencia en D] Pilot 2. Si
pulsa para confirmar el RPO o no hace nada antes de que se acabe la cuenta atras, la
aeronave iniciara automaticamente el RPO por bateria baja.

Si cancela el aviso de RPO por bateria baja y continlia volando la aeronave, esta aterrizara
automaticamente cuando el nivel de bateria actual solo sea suficiente para que descienda
desde su altitud actual.

El aterrizaje automatico no se puede cancelar, pero puede seguir volando la aeronave
en horizontal con la palanca de inclinacion y la de rotacion, y cambiar la velocidad de
descenso con la palanca de aceleracion. Vuele la aeronave hasta un lugar adecuado para
aterrizar en cuanto sea posible.

/\ * Cuando el nivel de la bateria de vuelo inteligente sea demasiado bajo y no haya
suficiente energia para regresar al punto de origen, aterrice la aeronave tan
pronto como sea posible. Si no, la aeronave caera cuando no quede energia.

+NO siga moviendo la palanca de aceleracion hacia arriba durante el aterrizaje
automatico. Si no, la aeronave caera cuando no quede energia.

Pérdida de senal del control remoto

Cuando se pierde la sefial del control remoto, la aeronave iniciard automaticamente el
RPO de seguridad si la accion de pérdida de sefial esta configurada en RPO.

Cuando las condiciones de iluminacion y ambientales sean adecuadas para el sistema
de vision, DJI Pilot 2 mostrara la ruta de RPO que genero6 la aeronave antes de que se
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perdiera la sefial. La aeronave iniciara el RPO con el RPO avanzado segun la configuracién
del RPO. La aeronave permanecera en el RPO incluso si se restablece la sefial del control
remoto. DJI Pilot 2 actualizara la ruta de RPO en consecuencia.

Cuando las condiciones de iluminacion y ambientales no sean adecuadas para el sistema
de vision, la aeronave frenara y entrara en vuelo estacionario; después, iniciara la ruta
original de RPO.

« Siladistancia de RPO (la distancia horizontal entre la aeronave y el punto de origen)
es superior a 50 m, la aeronave ajusta su orientaciéon y vuela hacia atras durante
50 m siguiendo la ruta de vuelo original y luego inicia el RPO preestablecido.

+ Siladistancia de RPO es superior a 5 m e inferior a 50 m, la aeronave ajusta su
orientacion y vuela al punto de origen en linea recta y en horizontal a la altitud actual.

+ Laaeronave aterriza de inmediato si la distancia de RPO es inferior a 5 m.

Procedimiento RPO

Una vez activado el RPO avanzado, la aeronave frenara y entrara en vuelo estacionario.

+ Cuando el entorno o las condiciones de iluminacién son adecuadas para el sistema
de visién:
* Laaeronave ajustara su orientacion al punto de origen, planificara la mejor ruta

en funcién de la configuracién del RPO y regresara al punto de origen si GNSS
estaba disponible al despegar.

+ Cuando el entorno o las condiciones de iluminacién no son adecuadas para el
sistema de visién:

+ Siladistancia de RPO es superior a 5 metros, la aeronave regresara al punto de
origen de acuerdo con los ajustes preestablecidos.

* La aeronave aterriza de inmediato si la distancia de RPO es inferiora 5 m.

Datos del terreno

Cuando el control remoto esté conectado a Internet, pulse * ** > & > Asistencia en DI
Pilot 2 y active Datos del terreno; el control remoto descargard automaticamente la base
de datos de elevacion en la aeronave. En funcién de los datos del terreno, la aeronave
puede planificar una ruta de vuelo 6ptima para esquivar los obstaculos a lo largo de la
ruta durante el RPO.

Cuando los datos del terreno estan activados,

« siel entorno o las condiciones de iluminacién son adecuadas para el sistema de
vision, la aeronave planificard automaticamente una ruta de vuelo 6ptima en funcién
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de los datos del terreno y los datos recopilados por el sistema de visién. La ruta de
vuelo 6ptima mantendra una distancia segura de los obstaculos del terreno.

Si el entorno o las condiciones de iluminacién no son adecuadas para el sistema de

vision, solo se tendran en cuenta los datos del terreno. Puede haber riesgos para la
seguridad si los datos del modelo son inexactos.

En funcion de los datos del terreno, la aeronave esquivara el area que tenga
una sefial GNSS débil para garantizar la precisién del posicionamiento de la
aeronave. Si hay modelos suspendidos en los datos del terreno, como gruas,
lineas de tensién o puentes, la aeronave intentara esquivar los obstaculos
volando por encima de los objetos.

Cuando la aeronave utiliza la sefial GNSS para el posicionamiento, la precisién
del posicionamiento es relativamente baja y el rendimiento de la esquiva de
obstaculos puede verse afectado. Los usuarios deben volar con cuidado y
prestar atencién en todo momento a la ruta de vuelo y la vista de camara.

Configuracion del RPO

La configuracion del RPO estd disponible para el RPO avanzado. Vaya a la vista de cdmara

enD]JI Pilot 2, pulse *** > Control y desplacese hasta Regreso al punto de origen.

+  Optimo

-
4

Sila iluminacion es suficiente y el entorno es adecuado para los sistemas de
vision, la aeronave, automaticamente y al margen de la configuracién de Altitud
del RPO, planificara la ruta éptima del RPO y ajustara la altitud en funcién de
factores del entorno (p. ej., obstaculos) y de las sefiales de transmisién. La ruta
6ptima del RPO implica que la aeronave recorrera en vuelo la distancia mas corta
posible para reducir el consumo de bateria e incrementar la autonomia de vuelo.

Silailuminacién es insuficiente y el entorno no es adecuado para los sistemas de
vision, la aeronave ejecutara el RPO preestablecido a partir de la configuracién de
Altitud del RPO.

*  Predeterminado
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B annds

v

Altitud/Distancia de RPO

Condiciones de ilumina-
cion y entorno adecua-
das

Condiciones de ilumina-
cién y entorno inade-
cuadas

Altitud actual
< altitud del
Distancia del |RPO

RPO >50 m

La aeronave planificara
la ruta de RPO, se diri-
gird a una zona abierta
sorteando cualquier obs-
taculo, ascenderd a la al-
titud de RPO y regresa-
ré al punto de origen si-
guiendo la ruta mas id6-
nea.

La aeronave subira hasta
la altitud de RPO y volara
hacia al punto de origen
en linea recta a la altitud
de RPO. 1!

Altitud actual
> Altitud de
RPO

La distancia de RPO esde 5 a
50 m

La aeronave regresara al
punto de origen siguien-
do la mejor ruta a la alti-
tud actual.

La aeronave volara hacia
al punto de origen en li-

nea recta a la altitud ac-

tual.

[1] Sise detecta un obstaculo adelante, la aeronave ascendera para evitarlo. Dejarad de ascender
cuando la ruta por delante esté despejada y continuara al RPO. Si la altura del obstaculo
supera el limite de altitud, la aeronave frenard y entrara en vuelo estacionario, entonces el

usuario debera tomar el control.

Si la altitud actual es superior a la altitud del RPO al aproximarse la aeronave al
punto de origen, esta decidira de manera inteligente si desciende mientras vuela
hacia delante en funcién del entorno, la iluminacién, la altitud del RPO establecida y
la altitud actual. Cuando la aeronave alcance la vertical del punto de origen, la altitud
actual de aquella no sera inferior a la altitud del RPO establecida.

Los planes del RPO segun distintos entornos, los métodos de activacion del RPO y las
configuraciones del RPO son los siguientes:
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Método de activa-
cién de RPO

Condiciones de iluminacién y
entorno adecuadas

La aeronave puede esquivar
obstaculos y evitar zonas GEO

Condiciones de iluminacién y
entorno inadecuadas

Directa por parte del
usuario

Nivel de bateria bajo
de la aeronave

Pérdida de sefal del
control remoto

La aeronave ejecutara el RPO

basandose en su configuracion:

«  Optimo

Predeterminado

Preestablecida (la aeronave
puede ascender para esquivar
los obstaculos y las zonas
GEO)

Ruta original de RPO, se eje-
cutara el RPO predeterminado
cuando se restablezca la sefial
(la aeronave puede esquivar
zonas GEO y frenard y entrara
en vuelo estacionario si hay un
obstaculo)

Proteccion de aterrizaje

Durante el RPO, la proteccion de aterrizaje se activa cuando la aeronave inicia el aterrizaje
(con el sistema de deteccion de obstaculos inferior habilitado).

A continuacién se indica el rendimiento especifico de la aeronave:

+ Sise determina que el terreno es adecuado para aterrizar, la aeronave aterrizara

directamente.

« Sidetermina que el terreno no es adecuado para el aterrizaje, la aeronave mantendra
vuelo estacionario y esperara la confirmacién del piloto.

+ Sila proteccién de aterrizaje no esta operativa, DJI Pilot 2 mostrara un aviso de
aterrizaje. Pulse Confirmar o mueva la palanca del acelerador completamente hacia
abajo y manténgala en esa posicién durante un segundo; la aeronave aterrizara.

EO

Cuando llegue a la zona sobre el punto de origen, la aeronave aterrizara de

forma precisa en el punto de despegue. Para realizar un aterrizaje preciso se
deben cumplir las siguientes condiciones:

* El punto de origen se debera haber registrado al despegar y no se debe
cambiar durante el vuelo.

+ Durante el despegue, la aeronave deberd ascender en vertical, como
minimo, 7 m antes de desplazarse en horizontal.

¢ Las caracteristicas del terreno del punto de origen deberan permanecer
practicamente inalteradas.
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* Elterreno del punto de origen debera presentar caracteristicas que lo
distingan con claridad. No son aptos los terrenos que estén cubiertos de
nieve.

¢ Las condiciones de iluminacién no podran ser demasiado claras ni
demasiado oscuras.

+ Durante el aterrizaje, si mueve cualquier otra palanca de control que no sea la
palanca del acelerador, se considerara que se abandona Aterrizaje preciso y la
aeronave descenderd en vertical.

1. Sistema de vision omnidireccional 3. LiDAR superior

2. LiDAR giratorio 4. Luz auxiliar
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5. Sistema de deteccién por 6. Sistema de visién inferior
infrarrojos 3D

El sistema de visién omnidireccional funciona mejor si la iluminacién es adecuada y

los obstaculos estdn claramente marcados o tienen una textura definida. El sistema de
vision omnidireccional se activara automaticamente si la aeronave estd en modo Normal
o modo Tripode y se ha establecido la Accién del sistema anticolisién en Esquivar o
Frenar en DJI Pilot 2. La funcién de posicionamiento es aplicable cuando las sefiales GNSS
no estan disponibles o son débiles.

La luz auxiliar, ubicada en la parte inferior de la aeronave, puede ayudar al sistema de
vision inferior. De forma predeterminada, se enciende automaticamente en entornos con
poca luz cuando la altitud de vuelo es inferior a 5 m tras el despegue. También puede
encenderla o apagarla manualmente desde la aplicacién DJI Pilot 2. Cada vez que se
reinicie la aeronave, la luz auxiliar volvera a la configuraciéon predeterminada Auto.

X+ Las opciones Sistema de vision y Deteccion de obstaculos se pueden desactivar
en la configuracion. Si las funciones de posicionamiento visual y deteccién

de obstaculos estan desactivadas, la aeronave solo dispondra del GNSS para
entrar en vuelo estacionario, la deteccién de obstaculos omnidireccional no
estara disponible y la aeronave no desacelerard automaticamente durante el
descenso cerca al suelo. Extreme las precauciones cuando las funciones de
posicionamiento visual y deteccién de obstaculos estén desactivadas.

+  Solo podra desactivar las funciones de posicionamiento visual y deteccion de
obstaculos durante el vuelo manual; no podra hacerlo cuando utilice los modos
automaticos como el RPO o el aterrizaje automatico.

Advertencias

/\ * Preste atencién al entorno de vuelo. El sistema de deteccién por infrarrojos solo
funciona en determinadas circunstancias y no sustituye el control ni el criterio
humanos. En todo momento durante el vuelo, preste atencién al entornoy a las
advertencias que le muestre DJI Pilot 2, pilote la aeronave con responsabilidad y
mantenga el control de esta.

+ Sino hay sefial GNSS disponible, el sistema de visién inferior ayudara al
posicionamiento de la aeronave, y este funciona mejor cuando la aeronave se
encuentra a una altitud de entre 0.5 y 30 m. Debe prestarse suma atencién en
caso de que la altitud de la aeronave supere los 30 m, ya que esta circunstancia
podria afectar al rendimiento del posicionamiento visual.
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+ Enentornos con poca luz, es posible que los sistemas de vision no logren un
rendimiento de posicionamiento 6ptimo, ni siquiera con la luz auxiliar inferior
encendida. Vuele con cuidado si la sefial GNSS es débil en dichos entornos.

+ Es posible que el sistema de vision inferior no funcione correctamente cuando
la aeronave sobrevuele superficies de agua. Por tanto, la aeronave podria no
ser capaz de tomar medidas para evitar el agua al aterrizar. Se recomienda
mantener el control del vuelo en todo momento, tomar decisiones racionales en
funcién del entorno y procurar no depender en exceso del sistema de vision.

+ Elsistema de visién no permite identificar con precisién grandes estructuras
compuestas por armazones y cables, como gruas de torre, torres de alta
tension, lineas de alta tensién, puentes atirantados o puentes colgantes.

+ Los sistemas de visiéon no funcionan correctamente cerca de superficies que
no tengan variaciones de patron claras o cuya luz sea demasiado tenue o
demasiado intensa. El sistema de visién no funciona correctamente en las
siguientes situaciones:

* Al volar cerca de superficies monocromas (p. ej., negro, blanco, rojo o verde
puros).

* Al volar cerca de superficies altamente reflectantes.
* Alsobrevolar agua o superficies transparentes.
* Al volar cerca de superficies u objetos en movimiento.

+ Al sobrevolar una zona en la que la iluminaciéon cambie con frecuencia y de
forma drastica.

* Al volar cerca de superficies extremadamente oscuras (<0,5 lux) o brillantes
(>40 000 lux).

+ Alvolar cerca de superficies que reflejen intensamente o absorban las
ondas infrarrojas (p. ej., espejos).

+ Al volar cerca de superficies que no tengan patrones ni texturas definidos.

* Al volar cerca de superficies que tengan patrones o texturas idénticos y
repetitivos (p. ej., baldosas con el mismo disefio).

* Al volar cerca de obstaculos que presenten pequefias superficies (p. ej.,
ramas de arboles y lineas de tension).

+ Mantenga los sensores limpios en todo momento. NO raye ni manipule los
sensores. NO almacene el dispositivo en entornos humedos ni polvorientos.

* NO vuele en dias lluviosos, con niebla o cuando la visibilidad sea inferior a
100 m.

+  NO bloquee el sistema de deteccién.

+  Compruebe lo siguiente antes del despegue:
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Aseglrese de que no haya adhesivos ni ninguna otra obstruccién sobre el
vidrio de los sistemas de deteccién por infrarrojos y los sistemas de vision.

Use un pafio suave si hay suciedad, polvo o agua en el cristal del sistema de
vision o del sistema de deteccion por infrarrojos. NO use ningun producto
de limpieza que contenga alcohol.

Péngase en contacto con Asistencia Técnica de DJI si los objetivos del
sistema de deteccion por infrarrojos o del sistema de vision presentan
cualquier desperfecto.

La aeronave puede volar en cualquier momento del dia o de la noche. Sin
embargo, el sistema de vision no esta disponible al pilotar la aeronave en
entornos con poca luz. Vuele con cuidado.

Es posible que las cdmaras del sistema de visién deban calibrarse después
de haber estado almacenadas durante un periodo prolongado. Aparecera un
mensaje en DJI Pilot 2 y la calibracién se realizara automaticamente.

EI LiDAR Yy el radar de onda milimétrica integrado tienen puntos ciegos de
deteccién y capacidades de deteccion limitadas para obstaculos de diferentes
tamafios y materiales. La deteccion de obstaculos puede fallar en las siguientes
situaciones, vuele con precaucion:

*

*

En condiciones meteorolégicas especiales como lluvia, nieve, niebla o polvo.

Presencia de objetos que se mueven rapidamente alrededor de la ruta
de vuelo (p. ej., aerogeneradores en funcionamiento, gruas torre en
movimiento, aves en vuelo, etc.).

Presencia de ramas marrones finas (p. ej., al volar en bosques densos) u
objetos lineales oscuros con un didmetro inferior a 12 mm (p. ej., cables
Ethernet finos, cables de goma negros).

Presencia de lineas eléctricas oblicuas cuando la aeronave esta ascendiendo
o descendiendo.

Cuando la aeronave vuela hacia el sol, la capacidad de deteccién de
obstaculos del LiDAR disminuye.

Presencia de gotas de agua o suciedad severa en la superficie del LiDAR.

Aseglrese de quitar la cubierta protectora antes de usar. Para evitar dafiar
la superficie del producto, instale la cubierta protectora cuando no esté en
uso. NO toque el LiDAR directamente con las manos desnudas. Limpielo
regularmente con un pafio suave y manténgalo limpio para evitar que esto
afecte al rendimiento de deteccion de obstaculos. NO use alcohol ni otros
disolventes para limpiarlo.
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Asistencia visual

La vista de asistencia visual cambia la imagen que se muestra en la vista desde los
sensores de vision correspondientes segun la direccién de velocidad de vuelo para
ayudar a los usuarios a navegar y observar los obstaculos durante el vuelo.

/\ * Cuando utilice la asistencia visual, es posible que la calidad de la transmisién de
video disminuya debido a los limites del ancho de banda de la transmisién o a la
resolucién de la transmision de video de la pantalla del control remoto.

+ Es normal que las hélices aparezcan en la vista de asistencia visual.

+ La asistencia visual debe usarse solo a modo de referencia. Las paredes de
cristal y los objetos pequefios (p. ej., ramas de arboles, cables eléctricos o
cuerdas de cometas) no se pueden reconocer con precision.

+ La asistencia visual no esta disponible cuando la aeronave no ha despegado o
cuando la sefial de transmision de video es débil.

Pulse la flecha para cambiar entre distintas direcciones de la vista de asistencia visual.
Manténgalo pulsado para bloquear la direccién. Pulse el centro de la pantalla para
maximizar la vista de la asistencia visual.

/\ *+ Siladireccion no esta bloqueada en una direccion especifica, la vista de
asistencia visual cambia automaticamente a la direccién de vuelo actual. Al volar
hacia adelante, la cdmara FPV muestra una vista a color. En buenas condiciones
de iluminacion, las vistas de asistencia de vision izquierda, derecha y trasera
estan a color, mientras que la vista hacia abajo esta en blanco y negro. Pulse
cualquier otra flecha de direcciéon para cambiar la direccién de la vista de
asistencia visual durante un rato antes de volver a la vista de la direccion de
vuelo actual.

+ Cuando la direccién de asistencia visual esté bloqueada en una direccion
especifica, pulse cualquier otra flecha para desbloquear y cambiar la vista de
asistencia visual.
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4.12 Sistema avanzado de asistencia al piloto

La funcién Sistema avanzado de asistencia al piloto (APAS) esta disponible en los modos
Normal y Tripode. Cuando APAS esté activado, la aeronave continua respondiendo a sus
ordenes y planifica su ruta teniendo en cuenta tanto el accionamiento de las palancas de
control como el entorno de vuelo. APAS permite sortear obstaculos y obtener un video
mas fluido con mayor facilidad, ademas de proporcionar una mejor experiencia de vuelo.

Cuando APAS esta activado, la aeronave se puede detener presionando el botén de
Detener vuelo en el control remoto. La aeronave frena, se mantiene en vuelo estacionario
durante tres segundos y espera a recibir 6rdenes del piloto.

Para activar APAS, abra DJI Pilot 2, vaya a * ** > @y seleccione Evitar en Sistema
anticolision.

Advertencias

/\ * Aseglrese de usar APAS cuando el sistema de deteccion esté disponible. Preste
atencion a DJI Pilot 2 y asegurese de que APAS funcione con normalidad.

+ Aseglrese de que no haya personas, animales, objetos con pequefias
superficies (p. ej., ramas de arboles), ni objetos transparentes (p. ej., cristal o
agua) a lo largo de la ruta de vuelo deseada.

+ Aseglrese de usar APAS cuando el sistema de vision y LiDAR estén disponibles o
la sefial GNSS sea intensa. Es posible que APAS no funcione correctamente si la
aeronave vuela sobre agua o zonas cubiertas de nieve.

+ Extreme las precauciones al volar en entornos muy oscuros (<300 lux) o
brillantes (>10 000 lux).

+ Es posible que APAS no funcione correctamente si la aeronave se acerca a los
limites de vuelo o entra en una zona GEO.

« Sifaltailuminaciony el sistema de deteccién, como el sistema de vision, no esta
disponible parcialmente, la aeronave frenara y entrara en vuelo estacionario en
lugar de esquivar obstaculos. Tendra que centrar la palanca de control y seguir
controlando la aeronave.

Proteccion de aterrizaje

Sila Accion del sistema anticolisién se ha establecido en Evitar o Frenar, la proteccion
de aterrizaje se activard cuando mueva la palanca del acelerador hacia abajo para que
la aeronave aterrice. La proteccion de aterrizaje se activa cuando la aeronave inicia el
aterrizaje.
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+ Sisedetermina que el terreno es adecuado para aterrizar, la aeronave aterrizara
directamente.

+ Sise determina que el terreno no es adecuado para aterrizar, la aeronave entrara en
vuelo estacionario cuando haya descendido a un determinado nivel sobre el suelo.
Mueva la palanca del acelerador hacia abajo durante al menos cinco segundos; la
aeronave aterrizara con el sistema de deteccion de obstaculos desactivado.

4.13 DJI AirSense

Los aviones con un transceptor ADS-B transmitiran activamente informacion de vuelo,
incluidas ubicaciones, rutas de vuelo, velocidades y altitudes. Las aeronaves DJI
equipadas con la tecnologia DJI AirSense son capaces de recibir informacién de vuelo
transmitida desde transceptores ADS-B que cumplen con los estandares 1090ES o UAT
dentro de un radio de 10 kildbmetros. En funcién de la informacién de vuelo recibida, DJI
AirSense puede analizar y obtener la ubicacion, la altitud, la orientacion y la velocidad

de los aviones tripulados circundantes y comparar dichas cifras con la posicion, altitud,
orientacion y velocidad actuales de la aeronave DJI para calcular en tiempo real el riesgo
potencial de colisién con los aviones tripulados circundantes. DJI AirSense luego mostrara
un mensaje de advertencia en DJI Pilot 2 segln el nivel de riesgo.

DJI AirSense solo emite mensajes de advertencia sobre las aproximaciones de aviones
tripulados especificos en circunstancias especiales. Siempre vuele la aeronave dentro de
su alcance visual y tenga cuidado en todo momento para garantizar la seguridad del
vuelo. Le recordamos que DJI AirSense presenta las siguientes limitaciones:

+ DJI AirSense solo puede recibir mensajes enviados por aviones equipados con un
dispositivo de salida ADS-B que cumpla con los estdndares 1090ES (RTCA DO-260) o
UAT (RTCA DO- 282). Los dispositivos DJI no pueden recibir mensajes de difusion ni
mostrar advertencias en aviones que no estén equipados con dispositivos de salida
ADS-B que funcionen correctamente.

+ Sihay un obstaculo entre una aeronave tripulada y una aeronave DJI, DJI AirSense
no podra recibir mensajes ADS-B de la aeronave ni enviar advertencias al usuario.
Observe atentamente las inmediaciones y vuele con cuidado.

+ Lasindicaciones de advertencia pueden enviarse con retraso si DJI AirSense
experimenta alguna interferencia del entorno circundante. Observe atentamente las
inmediaciones y vuele con cuidado.

+ Es posible que no se reciban avisos de advertencia si la aeronave D)l no puede
obtener informacién sobre su propia ubicacion.

+ DJI AirSense no puede recibir mensajes ADS-B de aviones tripulados ni enviar
advertencias al usuario si esta desactivado o mal configurado.
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Cuando el sistema DJI AirSense detecta un riesgo, la pantalla de proyeccién AR aparecera
en la vista actual en DJI Pilot 2, mostrando intuitivamente la distancia entre la aeronave
DJly el avién, y emitiendo una alerta de advertencia. Los usuarios deben seguir las
instrucciones de DJI Pilot 2 al recibir la alerta.

Aviso: aparecerd un icono de avién azul en el mapa.

Precaucion: la aplicacién mostrara el mensaje Aeronaves tripuladas detectadas en los
alrededores. Vuele con cuidado. Aparecera un pequefio icono cuadrado naranja con la
informacion de la distancia en la vista de cdmara y un icono naranja en forma de avién en
la vista de mapa.

Advertencia: la aplicacion mostrara el mensaje Riesgo de colisién. Descienda o ascienda
inmediatamente. Si el usuario no responde, la aplicacion mostrara el mensaje Riesgo

de colisién. Vuele con cuidado. Aparecera un pequefio icono cuadrado rojo con la
informacion de la distancia en la vista de cdmara y un icono rojo en forma de avion

en la vista de mapa. El control remoto vibrara para alertar.

4.14 indice de proteccién IP de la aeronave

1. En condiciones de laboratorio estables, la DJI Matrice 400 aeronave alcanza un indice
de proteccion IP55 conforme a la norma IEC 60529 cuando esta equipada con la
bateria de vuelo inteligente. El indice de proteccion no es permanente y es posible
que se vaya reduciendo tras un largo periodo de tiempo.

* NO vuele silas precipitaciones superan los 100 mm en 24 horas.

+ Antes de insertar la baterfa, aseglrese de que sus superficies, sus puertos, los
puertos del compartimento y las superficies del compartimento estan secos.

+ Lagarantia del producto no cubre dafios por agua.

2. Laaeronave no alcanza el grado de proteccién IP55 en las siguientes circunstancias:
+ Se utilizan baterias que no son la bateria oficial.
+ La bateria no esta firmemente fijada.

+ Las cubiertas de los puertos de expansion no estan firmemente cerradas si no se
utilizan.

* El compartimento del adaptador celular o dispositivos externos como el altavoz o
el foco no estan firmemente fijados o los tornillos no estan apretados.

+ Lacarcasa de la aeronave estd agrietada o el adhesivo resistente al agua esta
envejecido o presenta desperfectos.

3. Lasuperficie del cuerpo puede decolorarse después de un uso prolongado. Sin
embargo, el cambio de color no afecta al rendimiento ni al indice de proteccion IP
del dispositivo.
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La aeronave estd equipada con E-Port V2 para que sea compatible con el SDK, lo que
permite desarrollar mas sus funciones. Visite https://developer.dji.com para obtener mas
informacién sobre el desarrollo de SDK'y consultar las instrucciones.
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5 Control remoto

L - Descargue por completo y cargue el control remoto una vez cada tres meses. La
bateria se descarga si se guarda durante un periodo prolongado.

/\ * Serecomienda usar el cable USB-C a USB-C (incluido) para realizar una carga
6ptima.

WB37

Comprobacién del nivel de bateria

Presione el botén de encendido del control remoto una vez para comprobar el nivel de la
baterfa interna.

@y P ‘

Presione el botén del nivel de bateria de la bateria externa una vez para comprobar el
nivel de baterfa.
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e 00D
8

Los botones C1, C2, C3, C4 y 5D son personalizables. Abra DJI Pilot 2 y acceda a la vista

de cdmara. Pulse -+ > @ para configurar las funciones de estos botones. Ademas, las
combinaciones se pueden personalizar usando los botones C1, C2'y C3 con el botén 5D.

Algunas funciones de uso frecuente se pueden activar usando combinaciones de
botones. Para usar las combinaciones de botones, mantenga presionado el botén Atras
y opere el otro botén de la combinacion. En el uso real, acceda a la pantalla de inicio del
control remoto y pulse Guia para comprobar rapidamente todas las combinaciones de
botones disponibles.

Las combinaciones de botones predeterminadas no se pueden cambiar. La siguiente
tabla muestra la funcién de cada combinacién de botones predeterminada.

Operacién combinada Funcién

Botén Atras + Dial Izquierdo Ajuste de brillo
Botén Atras + Dial Derecho Ajuste de volumen
Boton Atras + Boton Grabar Grabar pantalla
Botén Atras + Boton Obturador Captura de pantalla
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Operacién combinada Funcién

Boton Atras + Botdn 5D Mover hacia arriba - Inicio; Mover hacia
abajo: pardmetros de acceso directo; Mo-
ver a la izquierda: aplicaciones abiertas re-
cientemente

5.4 Uso de la pantalla tactil

Deslice desde la izquierda o la derecha hacia el cen-
tro de la pantalla para volver a la pantalla anterior.

A Deslice desde la parte inferior de la pantalla hacia
arriba para volver a la pantalla de inicio.

. Deslice desde la parte inferior de la pantalla hacia
A arriba sin soltar para acceder a las aplicaciones
2 2 abiertas recientemente.

Desde DJI Pilot 2, deslice hacia abajo desde la parte
v N superior de la pantalla para abrir la barra de estado.
La barra de estado muestra informaciéon como la
hora, la sefial Wi- Fi y el nivel de la bateria del con-
trol remoto.
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5.5

Led de estado

Desde DJI Pilot 2, deslice dos veces hacia abajo des-
de la parte superior de la pantalla para abrir la Con-
figuracion rapida. Si no esta en DJI Pilot 2, deslice
hacia abajo una vez desde la parte superior de la
pantalla para abrir la Configuracion rapida.

Indicadores led del control remoto

Patrén de parpadeo

® — Rojo fijo

O o Parpadea en rojo

ORSS Verde fijo

@ - Parpadea en azul
— Amarillo fijo

e — Auzulfijo

------ Parpadea en amarillo

------ Parpadea en cian

Descripciones

Desvinculado de la aeronave.

El nivel de bateria de la aeronave es bajo.

Vinculado con la aeronave.

El control remoto se esta vinculando a una aeronave.
Fallo de la actualizacion del firmware.

Actualizacién del firmware correcta.

El nivel de la bateria del control remoto es bajo.

Las palancas de control no estan centradas.

Ledes de nivel de bateria

Los ledes de nivel de bateria sefalan el nivel de la bateria del control remoto.
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© 2025 DJI. Todos los derechos reservados.

Nivel de la bateria
88-100%

75-87%
63-74%
50-62%
38-49%
25-37%
13-24%




DJI Matrice 400 Manual de usuario

Ledes de nivel de bateria Nivel de la bateria
*'0 O O 0-12%

5.6 Alerta del control remoto

El control remoto emite un pitido para indicar que hay un error o una advertencia. Preste
atencién cuando aparezcan mensajes en la pantalla tactil o en DJI Pilot 2.

Deslice hacia abajo desde la parte superior de la pantalla y seleccione Silencio para
desactivar todas las alertas, o bien deslice la barra de volumen a 0 para desactivar
algunas alertas.

El control remoto emite una alerta durante el procedimiento RPO, que no se puede
cancelar. El control remoto emite una alerta cuando el nivel de bateria del control remoto
es bajo. La alerta de nivel de bateria bajo se puede cancelar presionando el boton de
encendido. Cuando la bateria se encuentra en nivel critico, la alerta no se puede cancelar.

Se emitira una alerta si el control remoto no se usa durante un periodo de tiempo
mientras esta encendido, pero no estd vinculado a la aeronave. El control remoto se
apagara automaticamente cuando la alerta se detenga. Mueva las palancas de control o
presione cualquier boton para cancelar la alerta.

5.7 Zona de transmision 6ptima

Despliegue las antenas de Médulo SDR sub2G DJI RC Plus 2.

Levante las antenas y ajUstelas. La posicién de las antenas afecta a la intensidad de la
sefial del control remoto.

<
ene. el 7
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Ajuste la direccién de las antenas externas del control remoto y aseglrese de que su lado
plano esté orientado hacia la aeronave de modo que el control remoto y la aeronave
estén dentro de la zona de transmisién 6ptima.

/\ *+ Paraevitar dafios, NO estire demasiado las antenas. Péngase en contacto con
Asistencia técnica de DJI para reparar el control remoto si las antenas estan
dafiadas. Una antena dafiada disminuira en gran medida el rendimiento del
control remoto y podria afectar la seguridad del vuelo.

« +Durante el vuelo, NO utilice otros dispositivos de comunicacién de 2.4 GHz o
5.8 GHz en la misma banda de frecuencia al mismo tiempo para no interferir
con la sefial de comunicacién del control remoto. Por ejemplo, evite habilitar la
red Wi-Fi del teléfono movil.

« Se mostrard un aviso si la sefial de transmisién se debilita durante el vuelo.
Ajuste las antenas para asegurarse de que la aeronave esté dentro del alcance
de transmisién éptimo.

5.8 Vinculaciéon del control remoto

El control remoto ya esta vinculado a la aeronave cuando se adquieren juntos en un kit.
De lo contrario, siga los pasos que figuran a continuacion para vincular los dispositivos.

Método 1: Mediante combinaciones de botones
1. Encienda la aeronave y el control remoto.

2. Presione los botones C1y C2y el botdn de grabacion simultdneamente hasta que el
led de estado parpadee en azul y el control remoto emita un pitido.

3. Mantenga presionado el botén de encendido de la aeronave durante al menos
cinco segundos. La aeronave emite un pitido y sus ledes de nivel de bateria
parpadean en secuencia indicando que esta lista para vincularse. El control remoto
emitira dos pitidos y su led de estado se iluminara en verde fijo para indicar que la
vinculacion se ha realizado correctamente.

Método 2: Mediante la aplicacién
1. Encienda la aeronave y el control remoto.

2. Ejecute DJI Pilot 2 y pulse Vinculacién del control remoto para vincularlos. El led de
estado del control remoto parpadeard en azul y el control remoto emitird un pitido
durante el proceso.

3. Mantenga presionado el botén de encendido de la aeronave durante al menos
cinco segundos. La aeronave emite un pitido y sus ledes de nivel de bateria
parpadean en secuencia indicando que esta lista para vincularse. El control remoto
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emitira dos pitidos y su led de estado se iluminara en verde fijo para indicar que la
vinculacion se ha realizado correctamente.

Q + Aseglrese de que durante la vinculacién el control remoto se encuentre dentro
de un radio de 0.5 m con respecto a la aeronave.

+ Aseglrese de que el control remoto esté conectado a Internet cuando inicie
sesién con una cuenta DJI.

5.9 Configuracion de HDMI

La pantalla tactil se puede compartir con una pantalla después de conectar el
puerto HDMI del control remoto.

La resolucién se puede configurar accediendo a @ > Pantalla > HDMI.

5.10 Modo de control dual

La aeronave admite el modo de control dual que permite a dos pilotos operar una
aeronave simultaneamente. Cualquiera de los pilotos puede hacerse con el control de la
aeronave o la cdmara con estabilizador seglin sea necesario, lo que permite una mayor
flexibilidad durante la operacion.

Configuracién del modo de control dual

Antes de usar el modo de control dual, el piloto necesita vincular la aeronave con ambos
mandos a distancia Ay B.

1. Ejecute la aplicacion DJI Pilot 2.

2. Vaya a la pagina de inicio y pulse Control remoto A/B para activar la vinculacion.
El led de estado del control remoto parpadeara en azul y el control remoto emitira
un pitido durante el proceso. Mantenga presionado el botén de encendido de la
aeronave durante al menos cinco segundos. Los ledes de nivel de bateria de la
aeronave parpadearan en secuencia y emitiran dos pitidos para indicar que la
vinculaciéon ha comenzado. Una vez terminada la vinculacion, los indicadores de
estado de la aeronave parpadearan en verde, el control remoto emitira dos pitidos
y los ledes de estado de este se iluminaran en verde fijo.

3. Apartir de entonces, el primer control remoto conectado a la aeronave se hace con
el control tanto de la aeronave como de la cdmara del estabilizador, y el botén de
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autoridad de la aeronave se volverd verde. Mientras tanto, el segundo control remoto
no controlara nada y su boton de autoridad de la aeronave se volvera blanco.

Uso del modo de control dual

Tomar el control

Control de la aeronave: Pulse el boton de autoridad de la aeronave una vez para
hacerse con el control de la aeronave. Después de obtener el control de la aeronave,
el piloto puede bloquearlo manteniendo presionado el botén de autoridad de la
aeronave en el control remoto. El botén de autoridad de la aeronave se volvera azul
cuando el control esté bloqueado.

Control de la cdmara del estabilizador: Pulse @ en la esquina superior derecha de
la vista de camara con estabilizador para hacerse con el control de la cdmara con
estabilizador.

Las palancas de control se utilizan para operar el estabilizador si el control remoto solo
tiene control sobre la cdmara con estabilizador. Cuando el control remoto tiene control
total, las palancas de control se utilizan para controlar la aeronave y los diales para
ajustar el movimiento del estabilizador.

Transferencia de control

En el modo de control dual, se activard un mecanismo de transferencia de control

si uno de los controles remotos se desvincula de la aeronave. Cuando esto sucede,

el control de la cdmara con estabilizador cambiara del control remoto desconectado
al otro control remoto que aun estd vinculado a la aeronave. Si el control remoto
desconectado también tiene el control de la aeronave, el otro control remoto recibira
una notificaciéon de que el usuario puede hacerse cargo del control de la aeronave
manualmente. Si el piloto del control remoto conectado no toma el control de

la aeronave o no elige una opcién dentro del periodo de tiempo especificado, la
aeronave activara la accion de seguridad.

Si el control remoto desvinculado se vuelve a vincular con la aeronave durante el
vuelo, no reanudara su control anterior y por defecto no tendra control de ningdn
dispositivo. El piloto puede recuperar el control de los dispositivos nuevamente segin
sea necesario.

Explicacién de los derechos de control
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* Encircunstancias normales, los pilotos de ambos controles remotos pueden ajustar
los parametros relacionados con el vuelo, como el sistema del controlador de vuelo,
los sistemas de vision, las baterias y la transmision de video. Sin embargo, si el control
de la aeronave estd bloqueado, solo se puede usar el control remoto con el control de
la aeronave para ajustar esta configuracién.

+ Solo se puede usar el control remoto con el control de la aeronave para iniciar o

cancelar el RPO.

+ Solo se puede usar el control remoto con control de la cdmara con estabilizador para
ajustar los parametros relevantes para el estabilizador y la cdmara, y para descargar o
reproducir archivos multimedia.

+ El control remoto A se puede usar para actualizar el firmware de todos los médulos
a la vez cuando se conecta con la aeronave, pero el control remoto B solo se puede
usar para actualizar el firmware del control remoto B.

+ Carga de registros con DJI Pilot 2: el piloto puede cargar los registros tanto de la
aeronave como del control remoto A a través del control remoto A, y puede cargar los
registros del control remoto B a través del control remoto B.

+ El piloto del control remoto B no puede ajustar la configuracién para la red RTK o la
red RTK personalizada.

+ El control remoto B no se puede usar para actualizar la base de datos de Fly Safe.

+ Se pueden realizar otras operaciones no relacionadas con el vuelo usando cualquiera
de los controles remotos.

5.11 Médulo SDR sub2G DJI RC Plus 2

El Médulo SDR sub2G DJI RC Plus 2 estd instalado por defecto. El LED del Médulo SDR
sub2G DJI RC Plus 2 esta en rojo fijo cuando el control remoto esta encendido y el Médulo
SDR sub2G DJI RC Plus 2 esta conectado.

e

En la vista de cdmara, toque *** > HD > Frecuencia de funcionamiento > Multifrecuencia,
luego habilite la frecuencia sub2G.
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/\ * Lafrecuencia de funcionamiento permitida varia segun el pais o region.
Consulte la legislacién y las normativas locales para obtener mas informacion.
+ Cuando la aeronave se utiliza como un relé a bordo, la frecuencia sub2G no esta
disponible.
* En el modo de control dual, la frecuencia correspondiente solo se puede usar
cuando tanto el mando A como el mando B tienen Mddulo SDR sub2G DJI RC
Plus 2 instalado. De no ser asi, la frecuencia no estd disponible.
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Aplicacién D)l Pilot 2

6.1 Pagina principal
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CAM
Payload 1
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Enter Camera View o 10

Perfil

Pulse para ver los registros de vuelo, descargar mapas sin conexién, administrar el
desbloqueo de las zonas GEO, leer la documentacion de ayuda, seleccionar un idioma
y mas.

Datos y privacidad

Pulse para administrar los modos de seguridad de la red, establecer codigos de
seguridad, administrar el caché de aplicacionesy borrar los registros del dispositivo
DJI.

Mapa de zona GEO

Pulse para ver si el area de operacién actual esta en una zona restringida o en una
zona de autorizacion, y la altitud de vuelo actual.

Servicio en la nube

Pulse para ver el estado de la conexién del servicio en la nube, seleccionar el tipo de
servicio o cambiar del servicio actualmente vinculado a otro servicio en la nube.
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Q + Silacuenta de DJI en la que ha iniciado sesién el usuario tiene la licencia de
DJI FlightHub 2, pulse en el servicio en la nube en la pagina de inicio de la
aplicacion para iniciar sesién automaticamente en DJI FlightHub 2.

Visite la pagina de DJI FlightHub 2 en el sitio web oficial de DJI para obtener
mas informacién: https://www.dji.com/flighthub-2.

5. Ruta de vuelo

Pulse para acceder a la biblioteca de rutas de vuelo. Los usuarios pueden crear tareas
de vuelo y visualizar todas las existentes. Las tareas de vuelo se pueden importar

y exportar en lotes al control remoto o a otro dispositivo de almacenamiento movil
externo. Si DJI FlightHub 2 estd conectado, también puede ver todas las tareas de
vuelo enviadas desde la nube o cargar tareas locales en la nube.

Galeria
Academia

Estado del dispositivo

© o N o

Atajo de actualizacién de firmware

* Serequiere una actualizacién de firmware compatible si las versiones de
firmware de algunos médulos de la aeronave son incompatibles con la
version compatible del sistema.

10. Acceder a vista de camara

6.2 Vista de camara

Vista de camara FPV

Después de tocar Entrar en la vista de caAmara en la pagina de inicio de DJI Pilot 2 y
finalizar la comprobacién previa al vuelo, se le dirigira a la vista de cdmara FPV de forma
predeterminada.
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N mode - Manual fligh

1. Barra superior
2. Barra de funciones

La barra de funciones es un acceso directo a funciones inteligentes. Haga clicen -+
para expandir la lista completa de funciones y editar la barra de funciones.

3. Interfaz de funciones de carga util

Al montar diferentes cargas Utiles, presionar los botones L1/L2/L3 o R1/R2/R3 en el
control remoto activara sus funciones correspondientes. Consulte la imagen real.

4. Mapa
5. Pantalla de navegacién

6. Pantalla principal de vuelo (PFD)

/\ * Almontar diferentes cargas Utiles, la vista de la cdmara variara en consecuencia.
Consulte la documentacién de la carga Util del producto para obtener mas
detalles.
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Barra superior

68

l

High Wind Velocity. Fly with caution. N mode-Manual flight

Anterior
Barra de estado del sistema

Si aparece una nueva alerta durante el vuelo, se mostrara aqui y seguira
parpadeando. Pulse para ver la informacion y detener el parpadeo.

Estado de vuelo
Pulse aqui para acceder a la vista Comprobacién previa al vuelo.
Barra indicadora del nivel de la bateria

Muestra el nivel de bateria y el tiempo de vuelo restante de la bateria de vuelo
inteligente después de despegar.

Estado del posicionamiento por GNSS

Muestra el nimero de satélites buscados. Si el servicio RTK no esta activado, el icono
RTK se muestra en color gris. Si se efectia la convergencia de los datos RTK, el icono
RTK cambia a color blanco. Pulse el icono de estado del posicionamiento por GNSS
para visualizar informacién sobre el modo RTK y el posicionamiento por GNSS.

Intensidad de la sefal
Nivel de la bateria de vuelo inteligente

Muestra el nivel de bateria de la aeronave. Pulse este icono para visualizar el nivel, el
voltaje y la temperatura de la bateria.

Configuracion

Pulse para expandir el menu de configuracién para configurar los pardmetros de cada
médulo.
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Pantalla de navegacion

(o)) HiE8:2m
AT DH70m

La pantalla de navegacion solo muestra la velocidad, la altitud y otra informacién en
los lados izquierdo y derecho en la vista de camara con estabilizador. En la vista de
camara FPV, dicha informacion se muestra en forma de pantalla de vuelo principal.

1.
2.

Aeronave
Vector de velocidad horizontal de la aeronave

La linea blanca dibujada por la aeronave indica la direccién de vuelo y la velocidad de
la aeronave.

Orientacion de la aeronave

Muestra la orientacién actual de la aeronave, donde los 0 grados indican el norte en la
brujula.

Orientacién del estabilizador
Muestra la orientacion horizontal del estabilizador respecto a la aeronave.
Orientaciones del punto de origen y del control remoto

+  Muestra la posicién del punto de origen (H amarilla) y el control remoto (punto
azul) en relacién con la aeronave.

« Siel control remoto y el punto de origen estdn cerca el uno del otro, solo se
mostrara el punto de origen.

+ El punto del control remoto tiene una flecha para indicar la orientacion. Si la sefial
es débil durante el vuelo, ajuste la direccién del control remoto para que la flecha
apunte hacia la aeronave.

Distancia al punto de origen
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10.

70

Muestra la distancia horizontal entre el punto de origen y la aeronave.
Informacién de la marca (PinPoint)

Muestra el nombre de la marca (PinPoint) y la distancia horizontal desde la aeronave
hasta la marca (PinPoint), cuando la marca (PinPoint) esta activada.

Informacién de la trayectoria

Muestra el nombre de las trayectorias, la distancia horizontal desde la aeronave hasta
la trayectoria y la trayectoria ascendente o descendente de la ruta de vuelo, durante
una misién de vuelo.

Informacién del punto objetivo RNG

Muestra la distancia horizontal desde la aeronave hasta el punto objetivo, cuando el
telémetro laser RNG esta activado.

Informacién de deteccién de obstaculos verticales

Una vez que se detecta un obstaculo en la direccién vertical, aparecera un icono de
barra de obstaculos. Cuando la aeronave alcance la distancia de advertencia, el icono
se iluminara en rojo y naranja, y el control remoto emitira pitidos largos. Cuando

la aeronave alcance la distancia de frenado de obstaculos, el icono se iluminara en
rojo y el control remoto emitira pitidos cortos. Tanto la distancia de frenado ante
obstaculos como la distancia de advertencia se pueden configurar en DJI Pilot 2. Siga
las instrucciones que aparecen en la aplicacién para configurarlas. La linea blanca
muestra la posicion de la aeronave en tres segundos. Cuanto mayor sea la velocidad
vertical, mas larga sera la linea blanca.

Informacién de deteccién de obstaculos horizontales
Las areas claras son las areas de deteccion de obstaculos de la aeronave, mientras
que las areas oscuras son los puntos ciegos. Durante el vuelo, mantenga la linea

del vector de velocidad de la aeronave fuera de los puntos ciegos de deteccion de
obstaculos.

+ Sise detecta un obstaculo, se indicara con un marco verde cuando esté fuera
de la distancia de advertencia. Cuando el obstaculo alcance la distancia de
advertencia, el marco se tornara naranja. Cuando el obstaculo se acerque a la
distancia de frenado ante obstaculos, el marco se tornara rojo.
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11.

12

16.
17.

+ Sila deteccién de obstaculos estad desactivada, se muestra OFF en la pantalla de
navegacion. Si la deteccion de obstaculos estd activada, el sistema de visiéon no
esta funcionando pero el sistema de deteccion por infrarrojos esta disponible,
se muestra TOF en la pantalla de navegacion. Si la deteccién de obstaculos esta
activada, pero el sistema de visién y el sistema de deteccién por infrarrojos no
estan disponibles, se muestra NA en la pantalla de navegacién.

Velocidad y direccién del viento

La direccién del viento es relativa a la aeronave.

. Velocidad horizontal de la aeronave
13.
14.
15.

Inclinacién del estabilizador

Velocidad vertical de la aeronave

Altitud relativa (ALT)

Muestra la altitud de la aeronave en relacion con el punto de despegue.
Altitud (ASL)

Informacién de la aeronave de relé

Muestra la altitud y distancia de la aeronave de relé en relacion con la aeronave en
funcionamiento.

Pantalla principal de vuelo

La pantalla principal de vuelo (PFD) hace que volar sea mas facil e intuitivo, lo que
permite a los usuarios ver y sortear obstaculos alrededor de la aeronave, asi como
detenery ajustar la trayectoria del vuelo si es necesario.
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10.

11.
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" GNSS "
3l flight a3 RCl gy

Rueda de velocidad

Velocidad y direccién del viento

La direccién del viento es relativa a la aeronave.

Velocidad horizontal de la aeronave

Velocidad preestablecida de la ruta de vuelo durante la tarea de vuelo.
Indicador de orientacién de la aeronave

Vector de la ruta de vuelo

La posicion a la que estd a punto de llegar la aeronave.

Altura preestablecida de la ruta de vuelo durante la tarea de vuelo.
Indicador de obstaculos verticales

Cuando hay un obstaculo por encima o por debajo de la aeronave, puede consultar la
pantalla de deteccion de obstaculos o comparar la barra de velocidad con la altura del
obstaculo para determinar si la colision es inminente y evitar accidentes.

Limite de altitud (LIM)
Velocidad vertical de la aeronave

La linea blanca muestra la posicién de la aeronave en tres segundos. Cuanto mayor
sea la velocidad vertical, mas larga serd la linea blanca.

Altitud relativa (ALT)
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La altitud de la aeronave en relacién con el punto de despegue.

12. Altitud de regreso al punto de origen (RPO)
13. Altitud (ASL)

Telémetro laser

|

|

B8 Downyard~ =

+]»

ASL283.3m
23.698001 N, 112.829840 E

1. Pulse este icono para activar el telémetro laser (RNG).

2. El punto de mira en el centro del objetivo se volvera roja, lo que significa que el
telémetro laser estd apuntando al objetivo y midiendo la altitud del objetivo y la
distancia entre el objetivo y la aeronave. La latitud y la longitud del objetivo se pueden
obtener después de crear una marca (PinPoint) en el objetivo.

3. Distancia lineal entre el objetivo y la aeronave.

4. Altitud del objetivo.

5. Latitud y longitud del objetivo.

6. Distancia horizontal entre el objetivo y la aeronave.

K+ Elposicionamiento del RNG esta limitado por factores como la precision

del posicionamiento GNSS y la precision de la posicién del estabilizador.
La posicion GNSS, la distancia horizontal, la pantalla de navegaciony la
proyeccién RA se proporcionan Unicamente como referencia.

+ Laforma del punto de mira varia segun el objetivo de la camara.

© 2025 DJI. Todos los derechos reservados. 73



DJI Matrice 400 Manual de usuario

7  Apéndice

7.1 Especificaciones

Visite el siguiente sitio web para consultar las especificaciones.

https://enterprise.dji.com/matrice-400/specs

7.2 Actualizacion de firmware

Uso de DJI Pilot 2

Actualizacion de los firmwares de la aeronave y del control
remoto

1. Encienda la aeronave y el control remoto. Aseglrese de que la aeronave esté
vinculada al control remoto y que el control remoto esté conectado a Internet.

2. Ejecute DJI Pilot 2. Aparecerd un aviso en la pagina de inicio si hay un nuevo firmware
disponible. Pulse para acceder a la vista de actualizacién del firmware.

3. Pulse Actualizar todo y DJI Pilot 2 descargara el firmware y actualizara la aeronave y el
control remoto.

4. Laaeronavey el control remoto se reiniciaran automaticamente después de que se
complete la actualizacién del firmware.

Actualizacién del firmware de la estacion de baterias y de las
baterias

Use la aplicacion DJI Pilot 2 para actualizar el firmware de la estacién de baterias asi como
las baterias de vuelo inteligentes al mismo tiempo.

1. Inserte la bateria de vuelo inteligente en el puerto de la bateria y encienda la estacion
de baterias.

2. Conecte el puerto de carga USB-C de la estacién de baterias al puerto USB-C del
control remoto usando un cable USB-C.

Encienda el control remoto y aseglrese de que se conecta a Internet.

4. Ejecute la aplicacion DJI Pilot 2. Aparecera un aviso en la pagina de inicio si el firmware
de la estacion de baterias necesita actualizarse. Pulse para acceder a la pagina de
actualizacion de la estacion de baterias.
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5. Pulse el botén Actualizar todo para comenzar la actualizacién, que tardara
aproximadamente 10 minutos. La actualizacion se completa cuando aparece el
mensaje de éxito de la actualizacién.

/\ *+ Durante la actualizacién del firmware, NO inserte ni retire las baterias; se evitan
asi fallos en la actualizacién de las mismas.

+ Durante una actualizacion de firmware, NO desconecte el cable USB-C para
evitar fallos en la actualizacion del firmware.

Actualizacion de firmware sin conexién

Se puede descargar un paquete de firmware sin conexion del sitio web oficial de DJI a

un dispositivo de almacenamiento externo, como una tarjeta microSD o una unidad USB.
Ejecute DJI Pilot 2, pulse HMS'y, a continuacion, Actualizar el firmware > Actualizar sin
conexion para seleccionar el paquete de firmware del control remoto, la aeronave o los
instrumentos desde el dispositivo de almacenamiento externo y pulse Actualizar todo
para proceder.

Uso de DJI Assistant 2 (serie Enterprise)

Actualizacién de los firmwares de la aeronave y del control
remoto

1. Conecte la aeronave o el control remoto a un ordenador por separado, ya que DJI
Assistant 2 no admite la actualizacion de varios dispositivos DJI al mismo tiempo.

2. Asegurese de que el ordenador esté conectado a Internet y que el dispositivo DI esté
encendido.

Abra DJI Assistant 2 e inicie sesién con una cuenta de DJI.
4. Pulse actualizacién de firmware en el lado izquierdo de la interfaz principal.

5. Seleccione la versién del firmware y haga clic en ella para actualizar. El firmware se
descargara y actualizara automaticamente.

6. Cuando aparece el mensaje “La actualizacion del firmware se ha realizado
correctamente”, la actualizacién se completa y el dispositivo DJI se reinicia
automaticamente.

Avisos

/\ * Aseglrese de que la aeronavey el control remoto estén completamente
cargados antes de actualizar el firmware.
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+ NO retire ninglin accesorio ni apague los dispositivos durante el proceso de
actualizacion.

+ Elfirmware de la bateria viene incluido en el firmware de la aeronave.
Aseglrese de que todas las baterias estén actualizadas.

+ Esnormal que el estabilizador se quede flojo, los indicadores de estado de la
aeronave parpadeen y la aeronave se reinicie durante la actualizacion. Espere
pacientemente a que finalice la actualizacion.

*  Procure que la aeronave esté apartada de personas y animales durante la
actualizacion del firmware, la calibracion del sistema o la configuracion de
parametros.

+ Como medida de seguridad, confirme que usa la Ultima versién del firmware.

+ Una vez que concluya la actualizacién del firmware, se podran desconectar el
control remoto y la aeronave. Vuelva a conectar los dispositivos si es necesario.

Visite el siguiente enlace para consultar las notas de lanzamiento, donde obtendrd mas
informacion sobre las actualizaciones del firmware:

https://enterprise.dji.com/matrice-400/downloads

7.3 Registrador de vuelo

Los datos de vuelo se registran automaticamente en la memoria interna de la aeronave.
Estos datos se exportan conectando la aeronave a un ordenador a través del puerto USB
y abriendo DJI Assistant 2 o la aplicaciénD]I Pilot 2.

7.4 Uso de Transmision mejorada

Transmisiéon mejorada integra la tecnologia de transmisién de video OcuSync con las
redes 4G. Si la transmisién de video OcuSync esta bloqueada, experimenta interferencias
o se utiliza en distancias largas, la conectividad 4G le permite mantener el control de la
aeronave.

Requisitos de instalacion:

+ Laaeronave debe estar equipada con un Adaptador celular 2 DJI. La aeronave admite
lainstalacién de dos adaptadores celulares DJI 2 y es compatible con tarjetas duales
nano SIM.

+ El control remoto puede estar equipado con un Adaptador celular 2 DJI o puede
conectarse a un punto de acceso Wi-Fi para usar la Transmisién mejorada.
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Transmision mejorada consumira datos. Si la transmisién cambia completamente a una
red 4G, un vuelo de 30 minutos consume alrededor de 1 GB de datos en la aeronave, y
el control remoto, respectivamente. Este valor es solo de referencia. Consulte el uso de
datos real.

A .

Transmisiéon mejorada solo se admite en determinados paises y regiones.

El Adaptador celular 2 DJI y sus servicios solo estan disponibles en algunos
paises y regiones. Cumpla la legislaciéon y las normativas locales y las
Condiciones de servicio de Adaptador celular 2 DJI.

Insercién de la tarjeta nano-SIM

Abra la tapa de la ranura para tarjeta SIM del adaptador, inserte la tarjeta nano-SIM en
la ranura en la misma orientacién que se indica en la imageny, a continuacién, vuelva a
colocar la tapa en su sitio.

Es altamente recomendable comprar una tarjeta nano-SIM compatible con
redes 4G en los canales oficiales del operador de redes méviles local.

NO utilice una tarjeta SIM loT. De lo contrario, la calidad de la transmision de
video se vera gravemente comprometida.

NO utilice una tarjeta SIM proporcionada por un operador de redes moviles
virtuales. De lo contrario, quizd no pueda conectarse a Internet.

NO corte la tarjeta SIM usted mismo. De lo contrario, la tarjeta SIM podria
dafiarse o los bordes y esquinas irregulares podrian causar que la tarjeta SIM no
pueda insertarse o extraerse correctamente.

Si se establece una contrasefia (c6digo PIN) para la tarjeta SIM, asegurese de
insertar la tarjeta SIM en el teléfono movil y cancelar el ajuste del cédigo PIN. De
lo contrario, no podra conectarse a Internet.

Para extraer parcialmente la tarjeta nano-SIM, abra la tapa y presione la tarjeta.

© 2025 DJI. Todos los derechos reservados. 77



DJI Matrice 400 Manual de usuario

Instalaciéon del Adaptador celular 2 DJI

1. Instale el Adaptador celular 2 DJI en la aeronave.

3. Compruebe el icono en la esquina superior derecha del escritorio del sistema. Si
aparece el logo 4G, esto significa que la transmisién mejorada esté disponible.

/N * Retire con suavidad el Adaptador celular 2 DJI de la aeronave tal como se muestra si
es necesario. NO tire de las antenas con fuerza. De lo contrario, las antenas podrian
resultar dafiadas.

Uso de Transmisidon mejorada

Después de conectar la aeronave y el control remoto a través de una red 4G, se puede

habilitar la Transmision mejorada en la aplicacién.

« Vaya a la vista de la cdmara, pulse el icono de sefial de transmisién de video para
activar o desactivar Transmisién mejorada en el cuadro emergente.

+ Vaya a la vista de la camara, pulse *** > HD, y active o desactive Transmision
mejorada.
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/\ * Preste mucha atencién a la intensidad de la sefial de transmisién de video tras
activar Transmisién mejorada. Vuele con cuidado. Pulse el icono de la sefial de
transmisién de video para visualizar la transmisiéon de video OcuSync actual y la
intensidad de la sefial de transmisién de video 4G en el cuadro emergente.

Estrategia de seguridad

De acuerdo con las consideraciones de vuelo seguro, solo se puede activar Transmision
mejorada cuando la transmisién de video de OcuSync est4 activa. Si el enlace OcuSync se
desconecta durante el vuelo, no se podra desactivar Transmision mejorada.

En una situacién de transmision exclusiva por 4G, si se reinicia el control remoto o DJI
Pilot 2, se activara el RPO de seguridad. La transmision de video por 4G no se puede
restablecer antes de que se vuelva a conectar en enlace OcuSync.

En la situacién de transmisidn exclusiva por 4G, se iniciara una cuenta atras para el
despegue después de que aterrice la aeronave. Si la aeronave no despega antes de que
finalice la cuenta atras, no tendra permiso para despegar hasta que se restablezca el
enlace OcuSync.

Notas de uso del control remoto

Si se utiliza la red 4G a través del Adaptador celular 2 DJI, compruebe que elAdaptador
celular 2 DJI se haya instalado correctamente y desconecte la Wi-Fi del control remoto
mientras se utiliza Transmisién mejorada para reducir la interferencia.

Si se utiliza la red 4G conectando el control remoto a un punto de acceso Wi-Fi de
dispositivo movil, establezca la banda de frecuencia del punto de acceso del dispositivo
movil a 2.4 GHz y el modo de red en 4G para optimizar la transmisién de video. No

se recomienda contestar a las llamadas de teléfono entrantes con el mismo dispositivo
movil ni conectar varios dispositivos al mismo punto de acceso.

Requisitos de la red 4G

La velocidad de transmision de la red 4G la determina la intensidad de la sefial 4G de la
aeronave y el control remoto en la posicion actual y el nivel de congestién de red de la
estacion base correspondiente. La experiencia de transmisién actual esta estrechamente
relacionada con las condiciones de la sefial de red 4G local. Las condiciones de la sefial de
red 4G incluyen ambos lados de la aeronave y el control remoto con varias velocidades.
Si la sefial de red de la aeronave o el control remoto es débil, no hay sefial o esta
ocupada, la experiencia de la transmision 4G podria disminuir y provocar la congelacién
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de la transmision de video, una respuesta retardada de los controles, la pérdida de la
transmisién de video o la pérdida de los controles.

Por lo tanto, al utilizar Transmisidon mejorada:

1.

Para tener una mejor experiencia de transmision, asegurese de que utiliza el control
remoto y la aeronave en ubicaciones donde la sefial 4G sea practicamente completa.

Si la sefial OcuSync se desconecta, puede que la transmision de video sufra retrasos
y se entrecorte cuando la aeronave dependa totalmente de una sefial 4G. Vuele con
cuidado.

Cuando la sefial OcuSync sea débil o se desconecte, aseglrese de mantener una
altitud adecuada durante el vuelo. En areas abiertas, intente mantener la altitud de
vuelo por debajo de 120 metros para disponer de una mejor sefial 4G.

Para volar en ciudades con edificios altos, aseglrese de establecer una altitud de RPO
adecuada (mas alta que el edificio mas alto).

Cuando la aplicacién indique que la sefial 4G es débil, vuele con cuidado.

7.5 Calibracion

Calibracién de la brujula

Calibre la brujula solo cuando se lo solicite la aplicacién DJI Pilot 2 o los indicadores de

estado de la aeronave. Observe las siguientes reglas al calibrar la brdjula:

0

*NO calibre la brdjula en lugares con fuertes interferencias magnéticas, como
cerca de imanes, estacionamientos o sitios de construccién con estructuras
subterraneas de hormigén reforzado.

+ NO lleve encima materiales ferromagnéticos, como teléfonos méviles, durante
la calibracién.

+ Laaplicacion DJI Pilot 2 mostrara un mensaje si la brujula se ve afectada por
fuertes interferencias después de completar la calibracion. Siga las instrucciones
que se muestran para resolver el problema de la brdjula.

7.6 Lista de comprobacion posterior al vuelo

80

Realice una inspeccién visual para comprobar que la aeronave, el control remoto,

la cdmara con estabilizador, las baterias de vuelo inteligentes y las hélices estén en
buen estado. Péngase en contacto con Asistencia Técnica de DJI si observa cualquier
desperfecto.
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Aseglrese de que el objetivo de la cdmara y los sensores del sistema de vision estén
limpios.

Aseglrese de guardar la aeronave correctamente antes de transportarla.

7.7 Instrucciones de mantenimiento

Para evitar lesiones graves a nifios y animales, respete las siguientes reglas:

1.

10.

11.

Las piezas pequefias, como cables y correas, son peligrosas si se ingieren. Mantenga
todas las piezas fuera del alcance de nifios y animales.

Almacene la bateria de vuelo inteligente y el control remoto en un lugar fresco, secoy
alejado de la luz solar directa con el fin de garantizar que la bateria LiPo integrada NO
se sobrecaliente. La temperatura de almacenamiento recomendada es de entre 22y
28 °C (entre 71 y 82 °F) para periodos de almacenamiento superiores a tres meses.
En ninglin caso almacene dichos productos en entornos que se encuentren fuera del
rango de temperatura de -10 a 45 °C(de 14 a 113 °F).

NO permita que la cdmara entre en contacto con agua u otros liquidos ni se sumerja
en cualquiera de estos. Si se moja, séquela con un pafio suave y absorbente.
Encender una aeronave que ha caido en el agua puede causar dafios permanentes

a sus componentes. NO utilice sustancias que contengan alcohol, benceno, diluyente
ni otras sustancias inflamables para limpiar o mantener la camara. NO almacene la
camara en areas hiumedas o polvorientas.

NO conecte este producto a ninguna interfaz USB que sea anterior a la version 3.0.

Compruebe todas las piezas de la aeronave después de cualquier colisiéon o impacto
violento. Si tiene problemas o dudas, pdngase en contacto con un distribuidor
autorizado de DJI.

Compruebe regularmente los indicadores del nivel de la bateria para ver el nivel de
bateria actual y la vida de la bateria en general. La bateria tiene una vida util de
200 ciclos. Una vez sobrepasada esa cifra, no se recomienda usarla.

Siva a transportar la aeronave, aseglrese de apagarla y de plegar sus brazos.
Siva a transportar el control remoto, asegurese de apagarlo y de plegar sus antenas.

La bateria entrara en suspension durante un almacenamiento prolongado. Cargue la
bateria para salir de la suspension.

Guarde la aeronave, el control remoto, la bateria y el cargador en un entorno seco. Se
recomienda almacenar y transportar el producto en un entorno con una temperatura
ambiente entre 15y 25 °Cy una humedad de aproximadamente un 40 %.

Extraiga la bateria antes de realizar cualquier tarea de reparacién de la aeronave
(p. €j., limpiar, colocar o extraer las hélices). Quite el polvo o la suciedad que
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12.

encuentre en la aeronave y las hélices con un pafio suave para asegurarse de que
estan limpias. No limpie la aeronave con un pafio hiUmedo ni con productos de
limpieza que contengan alcohol. Los liquidos pueden penetrar en la carcasa de

la aeronave, lo que puede provocar un cortocircuito y destruir los componentes
electrénicos.

Cuando vaya a sustituir o comprobar las hélices, asegurese de apagar la bateria.

7.8 Procedimientos de resolucidon de problemas

1.

82

¢Por qué no se puede usar la bateria antes del primer vuelo?
Para activarla y poder usarla por primera vez, la bateria debe cargarse.
¢{Como se soluciona el desvio del estabilizador en pleno vuelo?

Calibre la IMU y la brajula en DJI Pilot 2. Si el problema persiste, pdngase en contacto
con Asistencia Técnica de DJI.

El producto no funciona

Compruebe si la bateria de vuelo inteligente y el control remoto se activan al
cargarlos. Si el problema persiste, pdngase en contacto con Asistencia Técnica de DJI.

Problemas de encendido y arranque

Compruebe si la bateria tiene carga. En caso afirmativo, pongase en contacto con
Asistencia Técnica de DJI si la aeronave no se puede arrancar con normalidad.

Problemas de actualizacién del software

Siga las instrucciones recogidas en el manual de usuario para actualizar el firmware.
Si la actualizacién del firmware falla, reinicie todos los dispositivos e inténtelo de
nuevo. Si el problema persiste, péngase en contacto con Asistencia Técnica de DJI.

Restaurar los valores predeterminados de fabrica o la tltima configuracién
conocida que funcionaba

Restaure los valores predeterminados de fabrica a través de la aplicacién DJI Pilot 2.
Problemas de apagado
Péngase en contacto con Asistencia Técnica de DJI.

Detectar un uso negligente o un almacenamiento del producto en condiciones no
seguras

Pbngase en contacto con Asistencia Técnica de DJI.
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7.9 Riesgosy advertencias

Si la aeronave detecta algun riesgo tras su encendido, se mostrara un aviso de
advertencia en la aplicacién DJI Pilot 2. A continuacién, se enumeran algunas situaciones
que dan pie a la aparicién de avisos:

+ Sila ubicacion no es apta para el despegue.

+ Sise detecta cualquier obstaculo durante el vuelo.

+ Sila ubicacion no es apta para el aterrizaje.

+ Silabrdjulay la IMU sufren interferencias y deben ser calibradas.

+ Siga las instrucciones que vayan apareciendo en la pantalla.

7.10 Eliminacioén

X

Cumpla las normativas locales relativas a dispositivos electronicos cuando vaya a
desechar la aeronave y el control remoto.

Eliminacién de las baterias

Deseche las baterias en contenedores de reciclaje especificos, pero hagalo solo después
de que se hayan descargado por completo. NO deseche las baterias en contenedores de
basura normales. Siga estrictamente las normativas locales relativas a la eliminacién y el
reciclaje de baterias.

Deseche de inmediato una bateria si no se puede encender tras sobredescargarse.

Si el botén de encendido y apagado de la bateria de vuelo inteligente se encuentra
desactivado y la bateria no se puede descargar completamente, péngase en contacto con
un servicio profesional de eliminacién/reciclaje de baterias para obtener mas ayuda.

7.11 Certificacion C3

DJI Matrice 400 cuenta con la certificacién C3, el uso de D)l Matrice 400 en el Espacio
Econdmico Europeo (EEE, es decir, la UE mas Noruega, Islandia y Liechtenstein) esta
sujeto a algunos requisitos y restricciones.

Clase de UAS c3
Nivel de potencia sonora 105 dB
Velocidad méxima de las hélices 4050 rpm
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Informacion sobre el peso maximo de despegue (MTOM)

La MTOM del modelo DJI Matrice 400 es 15 800 g para cumplir con el requisito de C3.

Usted debera seguir las instrucciones indicadas a continuacion para cumplir con los
requisitos de MTOM para cada modelo:

+ Siseinstalan dispositivos externos, asegurese de que el peso total de la aeronave no
supere el peso de despegue maximo (15 800 g). Ademas, los dispositivos externos
deben instalarse en un lugar que garantice que el centro de gravedad se mantenga
en el rango de la carcasa superior de la aeronave, para mantener la estabilidad y
no obstruir los sistemas de vision, los sistemas de sensores infrarrojos ni las luces
auxiliares. Asegurese de que la MTOM no sea superior a 15 800 g en ningun vuelo.

* NO utilice piezas de repuesto no autorizadas, como baterias de vuelo inteligentes,

hélices, etc.

*  NO reacondicione la aeronave.

A .

horizontal entre el piloto y la aeronave es inferior a 5 m.

El aviso de advertencia “RPO por bateria baja” no aparece si la distancia

Lista de elementos, incluidos accesorios autorizados

Elemento

Hélices

Bateria

Conector del estabiliza-
dor doblel™

Conector del tercer es-
tabilizador!™
Adaptador celular 2 DJI
[

Serie Zenmuse H30MM
Zenmuse L2
Zenmuse P1MM
Zenmuse ST
Zenmuse V1M

Nudmero de mode-
lo

2510F

TB100-20254-48.23

M400 DGC

M400 TGC

IG831T

ZH30/ZH30T
ZL2
ZP1
Z51
ZV1

Dimensiones

63,5 x 25,4 cm (dia-
metro x paso de ros-
ca)

274 x 122 x 182 mm

158 x 320 x 115 mm

133 x91 x39 mm

4,35x2,3%x0,7cm

170 x 145 x 165 mm
155 x 128 x 176 mm
198 x 166 x 129 mm
125x 152 x 171 mm
134 %119 x 140 mm

Peso

37,4 g (cada pie-
za)

4720+ 20g

231g

184 g

115¢g

920+5¢
905+5¢g
800 g

760+10¢g
690+10g

[11 Noincluido en el paquete original. Tenga cuidado de no exceder la MTOM.
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Lista de piezas de repuesto y sustitucién

Elemento

Hélices

Bateria

Conector del estabiliza-
dor doblel™

Conector del tercer es-
tabilizador!™
Adaptador celular 2 DJI
[

Serie Zenmuse H30MM
Zenmuse L2
Zenmuse P1MM
Zenmuse ST
Zenmuse V1M

Nidmero de mode-
lo

2510F

TB100-20254-48.23

M400 DGC

M400 TGC

IG831T

ZH30/ZH30T
ZL2
ZP1
Z51
ZV1

Dimensiones

63,5 x 25,4 cm (dia-
metro x paso de ros-
ca)

274 x 122 x 182 mm

158 x 320 x 115 mm

133 x91 x39 mm

4,35x2,3%x0,7cm

170 x 145 x 165 mm
155 x 128 x 176 mm
198 x 166 x 129 mm
125x 152 x 171 mm
134 %119 x 140 mm

Peso

37,4 g (cada pie-
za)

4720+20g

231g

184 g

115¢g

920+5¢
905+5¢g
800 g

760+10¢g
690+10g

[11 Noincluido en el paquete original. Tenga cuidado de no exceder la MTOM.

Advertencias del control remoto

El indicador del control remoto se iluminara en rojo si el control remoto se desvincula

de la aeronave. DJI Pilot 2 enviara un aviso de advertencia cuando esto pase. El control
remoto emitira un pitido y se apagara automaticamente si se desvincula de la aeronave y
pasa mucho tiempo sin realizar operaciones.

/\ *+ Evite las interferencias entre el control remoto y otros equipos inaldmbricos.
Aseglrese de que la conexion Wi-Fi de cualquier dispositivo mévil cercano esté
apagada. Aterrice la aeronave tan pronto como sea posible si hay interferencias.

+ Elusuario debe ajustar correctamente el brillo de la pantalla cuando use el
control remoto para operaciones de vuelo y este quede expuesto a la luz directa

del sol.

+ Sieldispositivo no funciona de forma esperada, suelte las palancas de control o

presione el botén de detener vuelo.
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Identificacion directa a distancia

1. Método de transmision: baliza Wi-Fi.

2. Método para cargar el nimero de registro del operador de VANT en la aeronave:
en DJI Pilot 2, vaya a Mapa de Zona GEO > Identificacion a distancia de VANT y, a
continuacion, cargue el nimero de registro del operador de VANT.

3. De acuerdo con las normas aplicables, los operadores deberan proporcionar el
numero de registro correcto para su transmision en vuelo. Aseglrese de que
entiende y cumple las normas antes de salir.

Geoconsciencia

La funcién de geoconsciencia contiene las opciones que se enumeran a continuacion.

Actualizacién de datos de UGZ (zona geografica deshabitada): Puede actualizar los datos
de Vuelo Seguro usando la funcién de actualizacion de datos automatica o guardarlos en
la aeronave de forma manual.

+ Método 1: Ejecute DJI Pilot 2, pulse Mapa de zona GEO > Informacién de
VuelaSeguro, y seleccione Actualizacion automatica desde Origen de datos para
actualizar los datos de VuelaSeguro automaticamente.

+ Método 2: Visite con frecuencia el sitio web de su autoridad de aviacién nacional para
descargar los datos de UGZ maés recientes e importarlos a la aeronave. Ejecute DJI
Pilot 2, pulse Mapa de zona GEO > Informacién de VuelaSeguro, seleccione Importar
archivo local desde Origen de datos y, a continuacion, siga las instrucciones en
pantalla para almacenar e importar los datos de UGZ manualmente.

Xx + Aparecera un aviso en la aplicacion cuando la importacion se complete con
éxito. Si ocurre un fallo en la importacién debido a un formato incorrecto
de los datos, siga las indicaciones que aparecen en pantalla y vuelva a
intentarlo.

/\ * Antesdel despegue, los usuarios deben descargar los ultimos datos sobre
zonas GEO del sitio web oficial de normativas de aviacion del pais o
regién donde se vaya a utilizar la aeronave. Es responsabilidad del usuario
asegurarse de que los datos de la zona GEO estén actualizados a la Ultima
versién y de que se apliquen en cada vuelo.

Topografia de geoconsciencia: Una vez actualizados los datos de UGZ mas recientes, la
aplicacion DJI Pilot 2 mostrara el mapa de vuelo e incluird cualquier zona restringida.
Si pulsa esa zona, podra visualizar el nombre de esta, el tiempo que lleva en vigor y la
limitacién de altitud.
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Cuando la sefial GNSS sea débil, la funcién de geoconsciencia se degradara y el control
remoto emitird un aviso. Vuele con precaucion.

Informacion sobre la altura AGL (sobre el nivel del suelo)

El componente vertical de la geoconsciencia podria usar la altitud sobre el nivel medio
del mar (Above Mean Sea Level, AMSL) o la altura sobre el nivel del suelo (Above Ground
Level, AGL). La eleccion de una u otra viene determinada por cada UGZ. Sin embargo, DJI
Matrice 400 no admite ni la altitud AMSL ni la altura AGL. La altura que se muestra en la
vista de cdmara de la aplicacion DJI Pilot 2, marcada con la letra H, corresponde a la altura
de la aeronave medida desde el punto de despegue. Aunque se puede usar como valor
aproximado, la altura por encima del punto de despegue podria presentar diferencias
con respecto a la altitud/altura especificada para una UGZ concreta. El piloto a distancia
es responsable de no infringir los limites verticales de la UGZ.

QP %)
229 X
H
'
F AGL (no admitida)
Despegue

Error en la altura

Zonas GEO

Zonas restringidas

Se muestran con color rojo en la aplicacién de DJI. Recibira una advertencia y se impedira
el vuelo. Los VANT no pueden volar ni despegar en estas zonas. Es posible desbloquear
zonas restringidas. Para ello, contacte con flysafe@dji.com o dirfjase a Desbloquear una
zona en dji.com/flysafe.
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Se recibe una advertencia (

»
100m  Serestringe la

velocidad maxima
Zonas ‘\:

restri ngidas Al aproximarse a la zona:

1. Se recibe una advertencia

2. Se impide el acceso

3. Puede solicitar autorizacién de acceso
en el sitio web oficial de DJI tras una

autorizacién manual
Terreno G

Al despegar:

1. Se recibe una advertencia

2. No se puede despegar

3. Puede solicitar autorizacion de acceso en el sitio web oficial de DJI tras una autorizacion manual

-~

Zonas de autorizacion

Se muestran con color azul en la aplicacion de DJI. Recibird una advertencia, y el

vuelo quedara sujeto a diversas restricciones de manera predeterminada. Los VANT no
pueden volar ni despegar en estas zonas, a menos que cuenten con la autorizacion
correspondiente. Los usuarios autorizados con una cuenta D]l verificada pueden
desbloquear estas zonas.

20m 7
A
Se recibe una advertencia (
4 4 ;
100 m Se{e%ngge I’a_
velocidaa maxima
Zonas de % ‘

autorizacion Al aproximarse a la zona:
1. Se recibe una advertencia
2. Se impide el acceso
3. Puede solicitar rapidamente el acceso en
la aplicacion de DJI facilitando un nimero

de teléfono.
Terreno G

Zonas de altitud

Se trata de zonas donde la altitud esta restringida. Se muestran con color gris en el mapa.
Al aproximarse a estas, recibira una advertencia en la aplicacién de DJI.
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20m
" (
Zona de altitud Se recibe una advertencia
4
Altitud b g
ingid 100m Se restringe la velocidad
restringida = x/ méxima
10m
v
[ 7
| Se restringe la velocidad maxima
1. Los VANT pueden despegar en estas zonas y acceder a las mismas a
alturas concretas, tras visualizar el usuario el mensaje de advertencia
que corresponda
2. Puede solicitar autorizacion de acceso en el sitio web oficial de DJI tras
Terreno una autorizacién manual

Zona de advertencia reforzada

Al acercarse el dron a los limites de la zona, recibird un mensaje de advertencia.

Proximidades

Zonas de ((

advertencia reforzada 1. Los VANT pueden despegar en estas
(zonas UGZ de la UE) zonas y acceder a las mismas, tras
confirmar el usuario que ha entendido el
G mensaje de advertencia que corresponda
160 m 2. Los VANT pueden despegar en las

proximidades y acceder a las mismas,
tras visualizar el usuario el mensaje de
advertencia que corresponda

40m

>

C(

Se recibe una
advertencia

Zonas de advertencia

Al acercarse el dron a los limites de la zona, recibird un mensaje de advertencia.

Zonas de —

advertencia —
1. Los VANT pueden despegar en estas zonas y
acceder a las mismas, tras visualizar el usuario el
G mensaje de advertencia que corresponda.

Terreno
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/\ *+ Silaaeronavey laaplicacion D)l Pilot 2 no pueden obtener una sefial GPS, la
funcién de geoconsciencia quedara inoperativa. Interferir con las antenas de la
aeronave o desactivar la autorizacién de GPS en la aplicacién DJI Pilot 2 son
acciones que provocaran errores al tratar de obtener sefiales GPS.

Nota informativa de la AESA
Asegurese de leer la nota informativa sobre drones incluida en el paquete antes de usar
la aeronave.

Visite el siguiente enlace para obtener mas informacion de las notas informativas sobre
trazabilidad de la Agencia Europea de Seguridad Aérea (AESA).

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-
information-notices

Instrucciones originales

Este manual ha sido elaborado por SZ DJI Technology, Inc., y su contenido esta sujeto a
cambios.

Direccién: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street,
Nanshan District, Shenzhen, China, 518055.
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ESTAMOS A SU DISPOSICION

Contacto
Asistencia técnica de DJI
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